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1 Einleitung

“Eine Skizze sagt mehr als 1000 Worte".l Diese bei Prak-
tikern weit verbreitete Meinung tritt besondefs‘deutlich
bei der Darstellung von Organisationsplanen hervor. Solche
Organisationsplane sind allerdings nur dann von Nutzen,
wenn sie aktuell -sind. Die manuelle Anfertigung und stan-
dige Aktualisierung sind mit erheblichen Kosten verbunden,
so daB die Moglichkeit zur ma;chine]leﬁ Darstellung von
Organisatjonsplanen wUnschenswekt‘efscheiht.

Die Darstellung von Baumstrukturen mit Hilfe einer EDV-
Anlage ist dann sehr aufwendig; wenn viele verschiedene
Erscheinungsformen von einem Programm bearbeifet werden’
sollen. Um eine grafische Darstellung von‘Aufbauorganisa-
tionen zu erstel]en; konnte man auf bereits vorhandene
Methoden und Programme, wie sie z.B. in der Netzplantech-
nik bekannt sind, zurUckgreifen.z'Bei naherer Untersuchung
 der Aufgabenstellung zeigt sich jedoch, daB die in einem
Netzp]an auftretende Vielfalt von moglichen Verbindungen
zwischen den Knoten eines Netzes in einem Unterste]]ungsF
diagr'amm3 nicht vqubmmt.Es erscheint daher sinnvoll, ein-
fachere Verfahren zur Anfertigung von Organigrammen zu
entwickeln. Dabei soll das Organigramm als ein Teil des
Organ1sat1onshandbuches den von Jope4 »5 aufgezeigten An-
forderungen geniigen. ' '

1 Friedrich, F.J., G.Ploch, R.Pohlenz, Ein System zur grafischen
Darstellung von Vorgangsknoten-Netzplanen mit Hilfe elektronisch
gesteuerter Zeichenmaschinen, in: Zeitschrift flir Operations-Re-
search, Band 19 (1975), S. B120. nach Handler, W., Bericht Nr.2,
Fachtagung Computer Graphics der Gesellschaft fur Informatik,
Berlin, 19. bis 21. 10. 1971, S. 421.

2 Vgl. Theis, W., Trommer, W., Ein Verfahren zur iibersichtlichen ma- .
 schinellen Darstellung von Netzplanen, in: Zeitschrift fiir Opera-
" tions-Research, Band 20 (1976), S. B95-Bl14.

3 Vgl. Silber, G., Das EDV-Organigramm und seine Erganzung durch An-
weisungs-, Informations- und BeratungsfluBplane, in: Zeitschrift
fliir Organisation, Band 42 (1973), S. 393-401.

4 Jope, G.R., Das Organ1sat1ons Handbuch, in: Harzburger Hefte,

Band 13 (1970) S. 195-208.

5

Jope, G.R., Parallelitdt der vertikalen L1n1enfuhrung - Eine System-
ﬂarstellung zur Anfert1gung von Organisationsplanen, in: Harzburger
- Hefte, Band 12. (1969) . 82 ff.



' JOPE beSChreibt die Anforderungen an einen Organisations-

f-Pkobléﬁstel]uﬂﬁ

an: "Die graflsche Darstellung der 0rgan1satlonsp1ane

erfolgt nach dem System der “Paralle]1tat der Vertlkalen:

_AL1

n1enfuhrung"l ‘Die 0rgan1sat1onsp1ane enthalten

~alle genehm1gten P]anste]]en (1t Budget) 1nnerha1b

des Unternehmens,.

zu den - P]anste]]en d1e entsprechenden Stel)en1nhaber
(unberucks1cht1gt ‘bleiben Aush11fen, Lehr11nge, Prakt1-

kanten und Studenten),

d1e Bezeichnung der P]anste]]e, ‘die das Aufgabengeb1et

‘und die Funktion des Stelleninhabers umreifit,.

-die Kennt11chmachung von Planstellen gegebenenfa]]s als’

Teilzeitbeschaftigte (T)

Ei

Lohnempfanger (L).”

ne programmgesteuerte'Erstel]ung_von Organisdtionsplanen

muB somit folgenden Bedingungen geniigen:

Y

2)

3)

4)

jede Stelle muB gemdB der h1erarch1schen G]1ederung
richtig positioniert gedruckt werden,

d1e Verb1ndungen zwischen den Stellen miissen den vor-
gegebenen Kriterien entsprechen, die sich ‘aus dem
Darste]lungsgegenstand ergeben Mﬁgliche DParstellungs-
arten sind z.B. _

Unterste]]ungsdiagramm

WeisungsfluBplan

Informationsflufplan .
DienstleistungsfluBplan USW. 5

eine Kennzeichnung der Stellen muf nach versch1edenen,
Gesichtspunkten moglich sein,

die Daten fir ein Organigramm sollen unsort1ert gelesen
werden kdnnen, um einen e1nfachen Anderungsd1enst zZu
gewahr1e1sten

Jdpe; G.R., Parallelitat der vertikaTen Lihienfﬁhrung

“a.a.0.,.S. 82 ff.

» 23
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Die. von Friedrich et al. ; fiir Netzp]ane aufgeste]]ten

"Forderungen gelten hier s1nngemaB

5) hohe zeichnerische Qua11tat der grafischen Dar-
stellung, g

6) hinsichtlich Ubersichtlichkeit und Gliederung sollen
die Moglichkeiten manuell gezeichneter Pldne ange-
strebt werden, A v

7) 1ezchte Lesbarkeit und E1ndeut1gke1t der organ1sa-

_ torischen Abhang1gke1ten, _ v

8) MbQ]ichkeit der EinfluBnahme des Anwenders auf Gestal-
tung und Struktur des Organ1gramms,

9)vUnverander11chke1t der Struktur der nicht betroffenen

Te11e be1 Korrekturen.

Von den Autoren sind zwei Verfahren zur maschinellen Dar-
ste]]uhg von Organisationsplénen entwickelt worden, die
s1ch hinsichtlich der Anforderungen an die Rechner-Periphe-

r1e stark unterschelden

Das Verfahren 12 ist auf die Darstellung mit Hilfe eines
Line-Printers zugeschnitten, wéhrend sich das Verfahren 23
eines Plotters bedient, bei dem die grafischen Gestaltungs-
moglichkeiten wesentlich vielfaltiger sind.

3 Programm r maschinellen Erstell n
Qraanigrammen |
3.1 QRGAN,.F4 - Organigramme auf einem Line-Printer

Das Programm ORGAN.F4 ist in Standard-FORTRAN-IV geschrie-
ben und stellt keinerlei Anforderungen an Library-Functions.
Die Portabilitdt dieses Programmes ist damit gewdhrleistet.

Vgl. Friedrich, F.J. et al., Ein System zur grafischen
Darstellung ..., a.a.0., S. Bi21. ‘

‘ bearbeitét von Wolfgang Kessler (im Rahmen des im
WS 1976/77 veranstalteten Seminars {iber Organisation).

3 bearbeitet von G.F. Rueck.



'3.1.1_' 'Anfofderungen\an dié~éinzuggbenden‘baten
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d1e mit H1lfe dieses Programms darste]lbaren 0rgan1- '
ionen bestehen folgende Anforderungen an diée einzu-
enden Daten: :

die 0rgan1sat1on wird mit einem Koord1natensystem

__YUberzogen, bei dem fiir jedes Element d1e eine Koor-
-d1nate d1e H1erarch1eebene und d1e andere Koordlnate

die Spa]te im. 0rgan1sat1onsp1an darste11t

Bei der Cod1erung ist darauf zu .achten, daB zwischen
den Stellen der untersten H1erarch1eebene einige un-
besetzt bleiben, damit bei einer spiteren Erweiterung

'um zusdtzliche Stellen nicht alle neu codiert werden

2

missen. Auf diesen Punkt weist auch Silber hinl.‘Die
dort definierte Strukturnummer entspricht dem hier
verWendeten Datensatz. gy
Um_entSpkechend-dem Darste]]ungsgegenstand Verbin-
dungslinien zwischen ETementen'ziehen_zu kénnen, muB
zu jedem Element die vorgelagerte Stelle (Vorgesetzter,
we1sungsgeber, Informat1onsque11e) m1t 1hren Koord1—
naten angegeben werden

Es muB eine E1ndeut1gke1t in den Beziehhngén'zwﬁschen

3)

VokgesetZten_und Untergebénen herrsthen..Ein Vorge-
setzter kann mehrere Untergebene haben, aber ein Unter-
gebener kann nur einen Vorgesetzten haben ‘
Wird aufgrund einer fehlerhaften E1ngabe ein Koord1na-
tenpaar doppelt vergeben, wird nur das zufallig zuerst
gelésene Element beriicksichtigt.
Das vorliegende Programm beriicksichtigt drei verschie-
dene Kennzeichnungsmﬁglichkeiten‘eiher Stelle:
a) die Umrandung eines 0rgan1sat1onselementes w1rd Je
‘nach der Funktion des Elementes mit einem 1" bei
-e1ner_L1n1en- bzw. mit einem “S“-be1 einer Stabsfunk~.
tion ausgefiihrt. Stdibe werden’ 1hrer Funkt1on ent-
sprechend der vorgesetzten Stelle beigeordnet.

b) Uber eine DATA-Anweisung, die iiber eine 0,1-Variable :

aufgerufen werden kann, ist eine besondere Stellen-
kennzeichnung, wie sie Jope fordert, moglich. Hier

| Vg]J Si1ber, G., Das EDV-Organigfamm..., a.a.0..



_1st d1e Abkurzung ++MU++ zur Kenntl1chmachung einer =
,Mehrfachunterstellung gewaﬁ]t worden.

c) SchlieBlich. kann mit bis zu vier Textzeilen von je
8 Zeichen Qié Stelle beschrieben werden. Damit 1aBt
sich in.das umrandete Feld einer Stelle z.B. die
Funktlonsbeze1chnung und der Name des Ste]]en]nhabers
:e1ntragen

Ein vo1lstand1ger Datensatz fir ein E]ement hat dann folgen;
~de Gestalt: ‘

3 093 2 Pl P 1 PERSONALWESEN  MEYER  LEITUNG

*Hierbei sind:

3 993 die Koordinaten des Organisations-
| | ~elementes, S
\ 2 991 die Koordinaten seines Vorgesetzten,
-, § Merkmalsvariable 1 P bewirkt ++MU++ (Mehrfachunter-
: . stellung),

1 bewirkt Leerze1]e,
1 Merkmalsvariable 2 P bewirkt Umrandung des E]ementes mit
SSS.. (Stabsstelle),
1 bewirkt Umrandung des Elementes mit
v III.. (Linienstelle). '
Danach folgt dér alphanumerische Text, der in die Umrandung
gedruckt werden soll.

3.1.2 Programmablauf

Einlesen der Daten _

Beim Einlesen der Daten, die z.B. auf-Lochkarten gespeichert
sein kOonnen, wird eine Sortierung‘vorgehommen, so daB die
AEingabereihenfolge beliebig istl.

Bestimmung einer Druckzeile

Da in-def—Rege] die -Zahl der Organisationsspalten groRer
ist, als die Zahl der hierarchischen Ebenen, lduft eine
Druckzeile iiber alle Ebenen. Bevor eine Zeile gedruckt wer-
den kann, missen fd]gende Daten bestimmt werden:

1) welche Elemente gehdren zu dieser Organisationsspalte;

2) welche Merkmalsvariablen haben digse Elemente,

1 vgl. Punkt 4) in Kap. 2 Problemstellung.



l’”'3) haben dlese Elemente lhren vOrgesetzten ln e1ner vor-};

o her1gen, 1n derse]ben oder in e1ner nachfolgenden-

4 :Spalte, ‘ ‘. o . , o

4) ist ein Koord1natenpaar in der zu druckenden Ze1le ‘

- nlcht durch ein E]ement besetzt, muB gek]art werden, -

~ ob horxzonta]e oder vertikale Verb1ndungs]1n1en von -
'vorangegangenen oder noch fo]genden Elementen die be- -
‘trachtete Spalte kreuzen

twenn_genau 1dent1f1z1ert 1st, we]chés Element oder welche - :
, Verbindungslinie gedruckt werden soll, dann wird dieses
 Druckmuster einer gésondérten’Datei entnommen. Dieses .
 Verféhren>bietet den Vorteil; daf bei anderen Gestaltungs-
'thSchen nnk diese Datei gedndert werdeh muB. Die Abbil-
dung 1 zeigt, daB‘nur neun versch1edene Druckmuster not1g
::”s1nd ‘um alle hier geforderten Ersche1nungsformen von
'Organ1sat1onsplanen drucken zu kOnnen. ‘

100 L - 600 .
| 1 1
2 2
3 3
B e LT 4 4
200 o ' 700
! ' 1 ) 1
R S 2 ! 2
S S 3 ! 3
S-mmmmmm-- S I R ! 4
300 ‘ ‘ 800
! 1 ! 1.
| R i I ! 2 ! 2
I T ! 3 ] 3.
[~e=cmemm- I--t 4 ! 4
400 900
R 1 - - ! 1
B s I 2 Smmmmmmmmo- S 2
I I -3 S. s ! 3
| it I 4. Seemcmmm—m- s ! 4
500
1
[----=m=--=- I 2
I I 3 /
[--wmmmeme Je=ne-- 4

Ahhildung 1 DruckmuStef




N A
'Der Abb11dung 1 kann man entnehmen, dafB3 Verb1ndungs11n1en'
grundsatzlich nur nach rechts bzw. nach oben laufen In
eihem kartesischen Koordinatensystem entspriche dies einer
positiven'X~ bzw. Y-Richtung. Dies bedeutet, daB Verbindungs-
linien immer nur zu noch zu druckenden Elementen gezogen
werden miissen. Die Formenvielfalt konnte dadurch erhéb]ich
reduziert werden, und es entfdallt jeder Rickgriff auf be-
reits abgearbeitete Elemente. Die dadurch bedingte Ein-
schrankung der grafischen Gestaltungsmdglichkeiten ist der-
art, daB eine Mittenausrichtung eines Vorgesetzten iiber |
allen ihm unterstellten Elementen nicht moglich ist.

Die Abbildung 2 zeigt, daB eine 1inkstndige Ausrichtung
erfolgt. ' \

| i |
. | 3 2 1 Ebene |
Epalte T ’ ~ ]
| | [-~--- I [----- I [----- I |
l 1. 11 ¢ 1 I B 1 I A I I
l L 1-~--- [--=--1----- I----- [----- I l
| | ! ! |
l b1----- I ! ! |
l 2 1 p 1 ! ! ' I
l f1----- I--1 ' I
| | ) - v
| | 1----- I [----- I ! |
I 3 11 F o1 I £ I | I
| | T-cue- [----- [--=-- I--1 I
I l ! |
! I 1----- I ! o
| 4 |1 6 1 ! |
| I 1---~- I--1 |
} | }

Abbildung 2 Beispiel

N

Die Tabelle 1 gibt an, welche Muster den einzelnen Druck-
feldern in Abbildung 2 zugeordnet werden. ‘

| l

_{Ebene/Spa]te } 1/1 1/2 1/3 1/4 2/1 2/2 2/3 2/4 3/1 3/2 3/3 3/4
| Muster Nr. | 400 600 600 600 500 800 300 600 500 300 500 300

| — —_—

P S —"

Tabel]e 1 Druckmusterzuordnung

Die Muster 600 (Leerfeld) und 800 (senkrechte Linie) sind

deshalb interessant, weil sie als "Dummy-Elemente" vom

Programm eingefligt werden. Die Logik zur Auswahl der Druck-
“muster ist als FluBdiagramm in Abbildung 3 dargestellt.
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©3.1.3 'Beqienuhg\deé PfogrammstRGANLF4 '

Das Programm steht unter der Benutzernummer 6400 64111
des Rechenzentrums der’ Chr1st1an Albrecht Un]vers1tat K1e1
zur Verfiigung. '

Drei Parameter miissen im Pfogramm‘vorgegeben werden:

1) Anzahl der Hiekarchieebenen KSMAX ; maximal 7
2) Anzahl der Spalten ~ IMAX 5 maximal 200
3) Anzahl der Textzeilen 1TZZ ; maximal 4

Als Eingabe werden zwei Dateien bendtigt:

'a) FORﬂl DAT enthdlt die Koordinaten der E]emente‘(Ebene,Spa1te),
die Koordinaten des Vorgesetzten / (Ebene,Spalte),
Mehrfachunterstellungen ; ja=@ , nein=1 ,
Stabsfunktion -3 Ja=P , nein=1 im
FORMAT (2(1X,11,1X,13),2(1X,11),1X,4A8),

b) FORP2.DAT Druckmusterdatei (vergleiche Abbildung 1).

Das fertige Organigramm steht nach Beendigung des Programm-
laufes unter FORP3.DAT zur Ausgabe auf einem Line-Printer

zur Verfiigung.

Das vollstdandige Programm befindet sich im Anhang C

3.2 : QRGPOS , ORGPLT - Organigramme auf einem Plotter

Zur Erweiterung der Gesta1tungsmbglichkeiten; die durch

den beschrinkten Zeichenvorrat eines Line-Printers begrenzt
sind, wurde ein weiteres Verfahren entwickelt, das im Nach-
folgenden beschrieben wird. o

Zur Darite]]ung von Organisationsdiagrammen auf einem Plotter
wurden auf der PDP-11/45 des Fachbereichs WiSo an der CAU

Kiel zwéi Programme erstellt. Beide sind in Standard-FORTRAN-IV
abgefaBt und erlauben bis auf die Anpassung an die Plotter-
Software weitgehend Portabilitdt. Eine Kurzbeschreibung der
verwendeten Plotter-Routinen befindet sich im Anhang A.



2.1 Anforderungen.an die einzugebenden Daten

J -

Fur die mit H1lfe d1eser Programme darste]]baren 0rgan1- '

vsatlonen ergeben srch folgende Iordcrungen

1)

- 3)

4)

‘das Eleméntfseiﬂerseits kein Stab

die Organ1sat10n w1rd in Ebenen (Levels) aufgete1lt

und zwar S0, daB der. Vorgesetzte e1nes Elementes direkt
in der uber dem Element 11egenden Ebene angeS1ede1t ist,

Stibe 11egen in derse]ben H1erarch1eebene,
auch deren VorgeSetzte bef1nden,,

in der sich

alle Elemente sind 1n der Darste]]ung im Diagramm g]e1ch-
artig, . ‘
ein Stab_kann Untérgebene aber keine Stabe haben,

éin‘Element kann beliebig vie]é Untergebene und, soweit
ist, beliebig viele
Stabe haben, | | |

5) mit Ausnahme der Elemente der obersten H1erarch1ebene

hat jedes Element genau einen Vorgesetzten.

Aus diesen Forderungen ergeben sich fo]gende Verbindungs-
formen unter E]ementen '

7,2%
B B ;j C B

Abbildung 4

“Verbindungsformen unter Efementen
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iVon dem Programmsystem mussen fo]geﬁde Forderungen erfu]]t
werden: '

a) die Positionen der Elemente-einer darzustellenden Or-
‘ganisation sollen aus den Beziehungsrelationen "A istl
Vorgesetzter von B" bzw. "B ist Stab-von A" bestimmt
werden, ‘ ) o '

“b) die Einéabereihenfq]ge der Relationen soll beliebig
sein, o |

C) die Grofe und die Beschriftung der Elemente sollen
frei wahlbar sein.

3.2.2 Programmablauf ORGPQS

Die Positionierung der tlemente wird mit Hilfe des Pro-
gramms ORGPOS durchgefuhrt. Als Grund]age (Eingabe) hierzu
"stehen neben einigen Parametern zur Grofe der Elemente im
Diagramm und zur Darstellung der Verbindungslinien nur die

Vorgesetztenrelationen zur Verfiigung.

Die Positionierung wird in vier Phasen durchgerhrt}

3.2.2.1  Einlesen der Datep

In der ersten Phase werden neben einigen Parametern die
Beziehungsrelationen einge]eseh. Dabei wird gleichzeitig
eine Liste der 4-stelligen E]ementbezeithnungen erzeugt
(Vektor NAME) und zu jedem Element dessen Vorgesetzter
oder Stabvorgesetzter vermerkt (Vektoren VORGES bzw.
STABV). Die Reihenfolge des Auftretens bestimmt auch zum
Teil die Position im Diagramm, wenn diese nicht durch die
. Relationen eindeutig festgelegt wird.

3.2.2.2 Grobpositiohieruﬁg der Elemente

In der zWeiten Phase wird die Reihenfolge der Elemente
innerhalb der einzelnen Hierarchiestufen festgelegt. Dazu
werden zunachst alle E]ementé, die weder einen Vorgesetzten
haben, noch Stab sind, in der obersten Ebene angesiedelt.
Zu jedem Element, das auf diese Weise gefunden wird, werden
alle Stidbe gesucht und direkt hinter dem vorgesetzten Ele-
ment eihgetragen. Die Reihenfolge der Elemente wird im
Vektor LEVEL festgehalten.bNaCh Abschluf3 der Bearbeitung

1Durch Verwendung von ALGOL,PL/1 oder PASCAL lieBe sich dieses rekursive
Problem wesentlich e1nfacher 19sen. 3 2 2.2 und 3.2.2. 3 waren in ejnem
ﬁchrltt durchfuhrbar. )



77der obersten Ebene werden d1e ubr1gen E]emente nach fo]gen- e
j7dem Verfahren p]ac1ert . v S

7*~ausgehend von dem Vektor LEVEL werden zu Jedem Element a]]e.

Untergebenen gesucht und deren Reihenfolge ebenfalls in
LEVEL vermerkt, der auf djese ‘Weise dynamisch wdchst. Wird-

- ein Untergebener~eihgétfagén,'SO'werden sofbrt‘dessenAStﬁ-

f:be gesucht und direkt dah1nter eingetragen. Sind alle Ele- |
- mente d1eser Ebene gefunden, so wird deren Ende durch den

"T ‘E1ntrag von. ¢ gekennze1chnet und die Pos1t1on1erung der

_ Elemente der nichsten Ebene begonnen
-‘W1rd bei diesem Verfahren ein Element angetroffen, das'nicht_
'-Vorgesetzter anderer Elemente ist, so wird, um die richtige
Positionierung der unteksten Ebene zu gewdhrleisten, ein .
Dummy -Element erzeugt und als Untergebener in LEVEL e1nge-
tragen "Das Verfahren bricht ab, wenn in einer Ebene nur
Dummy Elemente positioniert werden. Wahrend des Verfahrens
 werden noch folgende Vektoren ‘aufgebaut: «
LEVADR enthdlt zu jeder Ebene den Index des ersten Elementes

| in LEVEL, | ‘
STATE gibt zu Jedem E]ement an, ob es bereits pos1t1on1ert

wurde

3.2.2.3 Feinpositjonierung der E]emente'

In der dritfen'Phase werden die Koordinéten der Elemente
innerhalb des Diagrammsifestgelegtf Die Koordinaten werden
. in x und y d@ngegeben, wobei x in Richtung der Ebenen lauft
~und y senkrecht auf den Ebenen steht (+x nach rechts; +y

von oben nach unten) ‘

‘Die y-Koordinate erg1bt sich jeweils aus der Ebenennummer
und den Parametern HOEHE (Hdhe der E]emente) und ABSTAN
(Abstand zweier Ebenen vone1nander) ‘

Die x- Koordinate fir die Elemente der untersten Ebene er-

" gibt sich aus den Parametern BREITE (Breite der E]emente)
und RAND (Abstand der Elemente in einer Ebene vonejnander)ﬁ'
Aufbauend auf der untersten Ebene, werden die Elemente
der,darﬁbér]iegenden.Ebene;so positioniert, daB sie genau
in der Mitte darUberliegén; Sind alle Elemente einer Ebene
‘positioniert, SO werden.ausgehend von dieser die Elemente
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&erdarUberliégenden Ebene positfoniert, Die x- bzw.
y-Koordinaten der Elemente werden in SPOS bzw. ZP0S fest-
gehalten. Bei der Positionierung eineés Elementes werden
zu dessen Vorgesetzten die minimalen und die maximalen
%X-Koordinaten aller Untergebenen in MINPOS bzw. MAXPOS
festgehalten, so daf3 der Wert fiir x durch einfaches M1tte]n
dieser werte best1mmt werden kann.

3.2.2.4 Koordinatehausgabe mit Berechnung der Verbindungen

Nach AbschluB der Feinpoéftiohierung erfolgt in der 4. Phase
die Ausgabe der Koordinaten der Elemente und der Verbindungs-
linien. Das Programm ermdglicht direkte (Abbildung 5) und
rechtwinklig gezogene (Abbildung 6) Verbindungslinien.

A D

B | C

Abbildung 5 direkte Verbindungen

C 1

B C

Abbildung 6 rechtwinklige Verbindungen

Die Verbindungen zu den Stdben (Element D in den Abb. 5 und 6)

- bleiben von der Wahl der Verbindungsart unberiihrt. Bei direk- .

ten Verbindungen werden Anfangs- und Endkoordinaten bestimmt

und ausgegeben. Die rechtwinkligen Verbindungen"werden in

drei Teile aufgespalten: .

a) vom Vorgesetzten zum horizontalen Ast; die Berechnung
erfolgt bei der Bearbeitung des Vorgesetzten,

b) vom Untergebenen zum horizontalen Ast; die Berechnung
erfolgt bei der Bearbeitung des Untergebenen,



die KobrdihafenbekechnUhg des horizontalen Astes;
dieser feh]t, wenn ein Vorgesetzter nur einen Unter—‘
gebenen hat.

In der. vorllegenden Version erfolgt die Ausgabe der Ele-
'mentkoordlnaten und die der Verblndungskoordlnaten in
eine geme1nsame Datei. Eine Trennung in zwei Date1en kann
durch Veranderung der Kana]nummern IODSK und/oder IODSKZ

- 3.

- ?

“ erfolgen. , , v v
‘Durch den Parameter PARl kann e1n Protoko]] auf. dem Ze1-
: lendrucker angefordert werden

2.2.5  ORGPOS - Fehlermeldungen

UEBERLAUF DER LEVELLISTE ,

Die maximal mgégliche Anzahl von Elementen in der Or-
gahisation wurde iberschritten.
Abhilfe: Erweitern des Programms.

UEBERLAUF DER ELEMENTLISTE BEI EINFUEGEN DUMMY
D]e,max1ma] mogliche Anzahl von Elementen wurde iber-
schritten. Dummy-Elemente werden fir die logische
Positioniekung der Elemente benttigt, wenn diese keine
Untergebenen haben und nicht auf der untersten Ebene
liegen. ’ '

KEIN VORGESETZTER ZU ELEMENT name
Dieser Fehler darf in der vorliegenden Version nicht
‘auftreten. Oberpriifung der Relationen. ' '

ELEMENT name NICHT POSITIONIERT
Dieser Fehler tritt auf, wenn ein Element, das nicht
in der untersten Ebene liegt, keinen Dummy-Untergebeneq
erhalten hat. Im allgemeinen deutet dieser Fehler auf
eine Falschpositidnierung eines Untergebenen hin, die
dufch einen logischen Fehler in der Eingabe hervorge-
rufen wurde. ’ -

KEIN TOP-LEVEL ELEMENT . ,
Fir alle Elemente wurde ein Vorgesetzter def1n1ert d h.
die Organisation enthdlt mindestens eine Schleife.

UEBERLAUF DER ELEMENTLISTE

Beim E1n1esen wurde. die max1ma1 mogT1che Anzah] von
Elementen iiberschritten. : ‘ ‘

ELEMENT name STEHT MIT SICH SELBST IN RELATION

 Die eingelesene Karte enthdlt in ELM1 und ELM2 denselben



Werf Dle Karte w1rd 1gnor1ert und das Einlesen fort-

gesetzt.," _—

% UNZULAESSIGE RELATION "xx"

~Die Karte beschre1bf eine nicht definierte Re]at1on
Sie wird ignoriert und das Einlesen fortgesetzt.

Das vo]]sténdige.Programm ORGPOS befindet sich im Anhang C.

3.2.3 Programmablauf ORGPLT

Die Ausgabe des von ORGPOS berechneten Organisationsdia-
gramms erfolgt mit dem Programm ORGPLT, das sich in mehrere
Abschnitte §liedert, die im folgenden einzeln beschrieben
werden. ' ‘

3.2.3.1 Einlesen der Daten
Hier werden‘die Parameter fiir ORGPLT und die im Diagramm
gewiinschten Oberschriften eingelesen und gespeichert. Dem

‘Ergebnis von ORGPOS werden die dort spez1f1zterten Para-
meter und die Koord1naten der Elemente entnommen.

3.2.3.2 Koordinatentransformation

Die in ORGPLT erzeugten Element- und Verbindungskoordinaten
liegen in einer unbeschrinkten Zeichenebene. Um die Ausgabe
grofer Diagramme auch einem Plotter mit schmaler Papier-
breite zu ermdglichen, wird das Diagramm, falls eine y-Koor-
dinatedie Papierbreite (Variable PSIZE) uberschreitet, seg-
- mentiert. Durch die Koordinatentransformation wird das Dia-
gramm in "Streifen" getrennt, die nacheinander ausgegeben
werden! ' '

3.2.3.3 Ein?esehAynd Iwischenspeichern der Element- -
. beschriftungen ‘

Die Elemente des Diagramms konnen be1iebig beschriftet werden,
wobei die.Ahzah] der Zeilen, die Schrifththe jeder Zeile und
die Zei]enabstande durch Parameter vorgegeben werden. Die
Zeilenabstidnde kdnnen auch vom Programm bestimmt werden. Die
Zuordnung von Element und Beschriftung erfolgt mit Hilfe der
vierstel]fgen Elementbezeichnung. Die Beschrifturgen werden

einge1e$envund in einer'Direktzugriffsdatei zwischengespeichert,

1An der verwendeten Rechenan]age steht ein CALCOMP- 563 Trommelplotter zur

Verfugung,‘so daf3 e1ne Segment1erung in x—R1chtung nicht betrachtet wurde.



QOBéi in IREC zu Jedem E]ement vermerkt w1rd wo, s1ch der;{
dazugehorige Text bef1ndet ' ” '

A

3.2.3.4 " Plot der Elemente

Vor dem Plotten der Elemente werden die OberSChriften 
aUSgegeben. Beim Zeichnen der E]emente werden die Lengége_
’teilweiSe minimiert. ”Die'Prozedur NEXT bestimmt dabei- éus-_f
vgehend von der Pos1t1on des Ze1chenst1ftes das nichste ‘an-
zufahrende E]ement und dessen Koordinaten. Nach ‘dem Anfahren
der Position wird der Rand geze1chnet und das Element be-
schriftet.vZu'beéchten ist, daB die positive y-Richtung'im
Diagramm der hegativen y-Richtung auf dem Plotter ent-
spricht. Aus diesem Grunde sind alle y-Koordinaten in den.
Plot-Aufrufen mit einem negativén Vorzeichen versehen. |

3;2.3.5 Einlesen und transformieren der Verbindungen

Nach dem Zeichnen der Elemente werden die Koordinaten der
Verbindungslinien eingelesen und sofort entsprechend 3.2.3.2
transformiert. ‘Dabei ist zu beachten, daB die Gfenze zweier -
Segmente immer zwischen den Ebenen der E1emente liegt und
daher die diese Grenze liberschreitenden Verbindungen ge-
teilt werden miissen. Fiir die Speicherung der Koordinaten
werden die nicht mehr bendtigten Vektoren der Elementkoor-
dinaten benutzt. Da durch starke Segmentierung des Dia-
gramms und/oder durch rechtwinklige Verbindungen die An-

zahl der zu . zeichnenden Linien sehr grof werden kann, werden
bei einem Oberlauf des Speichers alle bis dahin gespeicherten
“Linien geézeichnet und dann das Einlesen und Transformieren
fortgesetzt. |

0 3.2.3.6 Plotten der Verbindungen

- Auch hier(erfolgt, wie'in 3.2.3.4 beschrieben, eine teil- .
weise Minimierung der Leerwege des Zeichenstiftes. Dabei wird
der dem derzeitigen Standort des Zeichenstiftes am nédchsten
liegende Endpunkt‘der zZu zeichnenden Linie angefahreh dnd '
diese dann gezeichnet. Nachdem alle eingelesenen und trans-
formierten Verbindungen gezeichnet sind, wird mit 3.2.3.5
fortgefahren. -
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3.2.3.7  Sejtenmarkierungen

Nach der Ausgabe aller Verbindungen erhilt das Diagramm
Marken und Segmentbezeichnungen, die das Zusammensetzen
der einzelnen Segmente einer Zeichnung erleichtern sollen.

3.2.3.8 ORGPLT - Fehlermeldungen

? EOF‘BEIM LESEN POSITIONIERUNGSERGEBNIS
Das Positionierungsergebnis wurde von ORGPOS nicht
vo]]sténdig erzeugt, i.a. nach Fehlern in ORGPOS.
? EOF BEIM LESEN DER BESCHRIFTUNGEN
. siehe Text 2 unten ’ '
? UNZULAESSIGE ZEILENZAHL
siehe Text 1 unten
? SCHRIFTGROESSE ZU KLEIN
o Auf der Parameterkarte wurde SHOEHE kleiner als 0.07
angegeben.
? SUMME SCHRIFTGROESSEN GROESSER ALS‘ELEMENTHOEHE
siehe Text 1 |
~? NEGATIVER ZEILENABSTAND
siehe Text 1
? ELEMENT abcd NICHT POSITIONIERT
Folge eines Fehlers in ORGPOS
? EOF BEIM LESEN PARAMETER FUER UEBERSCHRIFTEN
siehe Text 2
? NICHT AUSREICHENDER RAUM FUER UEBERSCHRIFTEN
siehe Text 1 ‘
? EOF BEIM LESEN UEBERSCHRIFTEN
' siehe Text 2
? SCHRIFT 1IN UEBERSCHRIFT ZU KLEIN
siehe Text 1
? ZUVIELE ZEILEN IN UEBERSCHRIFT
siehe Text 1
? MEHR ALS EINE SEITE FUER UEBERSCHRIFT
siehe Text 1
? UEBERSCHRIFT BREITER ALS SEITE '
siehe Text 1 . )
L mmmmmmmmme- Text 1 : Auf der Parameterkarte wurde ein unzu-
‘ ‘ lassiger Wert ang¢geben '
---------- 'jText 2 : Folgefehler durch falschen Wert auf
- Parameterkarte. - |



'¥Das‘V61lst3ndig§"Progkdmm”ORGPOS 6SFfﬁdét'siCh'imIAnﬁaﬁé .

' ﬁ3‘2:4 o 'Bédienuhg;der Programme auf der PDP‘11/45

AD1e Programme konnen unter DOS/BATCH betrleben werden
"~ Sie stehen auf der P]atte BWL Nr.5 unter der Benutzernummer
£10, 103 Fngende Hand]ungen sind auszufuhren

1) Léschen der Files DK:INTER.FCE undvDK:SCRATC;H~'” )

sR PIP o _ o : o
" PIP VERSION ..... T ’
I DK:INTER.FCE/DE ‘ o B
T DK:SCRATC.H/DE
Ttc
<KI
$
2)‘E1n1egen der Parameter- und Re]at1onenkarten in den

‘Kartenleser
3) Kartenleser: START driicken
4) Drucker: ON-LINE -~ -
5) Starten von ORGPOS

$RU ORGPOS

‘T358080000
)

Ein]egen der Parameterkarten fir ORGPLT in den Leser
‘Kartenleser: START

Vorbereiten Plotter

Starten ORGPLT

O 00 N O
e s 4

$RU ORGPLT
1350088000
% .

10) Ende des Laufes; Drucker, Plotter und Kartenleser
ausschalten.

3.2.4.1 Bedienung des Programms ORGPOS

Das Programm steht unter der Nummer({10,103 auf der Platte
BWL Nr.5. ‘
1) E1ngabe : - :
‘Die Eingabe der Daten fur ORGPOS erfo]gt mit Hilfe von
Lochkarten Die Parameterkarten steuern die graph1sche
‘Gesta]tung des 0rgan1gramms, wihrend die Relationenkarten
die Unterstel1ungsverha1tn1sse der Elemente untere1nander

Y

festlegen



v

Parameterkarte:

Spa]te{Parameter}Bemerk.T Bedeutung ' 1i'
.v|01 {7 PAR1 { + }7Ausgabe des Positionierungsprotokolls auf ‘{
l | | | | dem Drucker |
|02 |  PAR2 | + | Ausgabe des Positionierungsergebnisses fiir |
| | | | ORGPLT (File DK:INTER.FCE) |
;03 ‘_{ PAR3 { '{4Art der-Verbindhhgen: Oﬁdirekt,1=rechtWinkl.}‘
109-13 | -~ BREITE | % | Breite eines Elementes  x-Richtung [
{14-18 { HOEHE } X '{Hdhe eines Elementes y-Richtung { '
119-23 | RAND | x - | Abstand der Elemente x-Richtung .
l2a-28 | ABSTAN | x| Abstand der Ebenen  y-Richtung |
!29-33 ! SRAND ! X ! Abstand zweier Segmente  x-Richtung Al
- T T ! j 4
Bemerkungen:

+ durch Angabe von @funterbleibt die Ausgabe, 1 bewirkt

die Ausgabe.
x* die.Angabe erfolgt in cm im Format(F5.2).

Relationenkarte:

};palte{barameter }' Bedeutung
{01-04 } ELMI1 Iﬁ 4-stelliger Bezeichner eines Elementes { '
l0o6-07 | R | Relation der Elemente zueinander \
}09—12 ! ELM2 { 4-stelliger Bezeichner eines Elementes {
Folgende Relationen konnen definiert werden:
R ="V "™ ELMI ist Vorgesetzter von ELMZ
R ="U" ELM] ist Untergebener von ELM2 g
R = "VS" ELM1 ist Vorgesetzter des Stabes ELM2
R = "yUs" ELM1 ist Stab von ELM2
2) Ausgabe

Die Ausgabe umfaBt je nach Wahl der Parameter ein Positio-
nierungsprotokoll auf dem Drucker und/oder das Positionie-
rungsergebnis fiir ORGPLT und gegebenenfalls Fehlermeldungen.

3.2.4.2

Bedienung des Programms ORGPLT

- Die Parameter und die Beschriftungen der Elemente werden vom
Kartenleser (CR:) eingelesen. Das Ergebnis der Positionierung
aus dem Programm ORGPOS wird dem File DK:INTER.FCE entnommen.
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Y Analog Zu ORGPOS w1rd d1e Gestaltung der Ausgabe durch
‘Parameter—-und Datenkarten gesteuert S

’TParamgterkarte.
}Spalte'Pafameter'Bemerk.{ » Bedeutung
{01-02” NLINES'1 | : { Anzahi der Zeilen in der Beschr1ftung |
R S 1 der Elemente, max. 16. _
lo3 | 1supc gw Die Zeil de in den Element-
) b ISUP . '@ : Die Zeilenabstdnde in den Element-
. S T A - |- beschriftungen werden berechnet
| v | | 1 : Die Zeilenabstdnde werden von
I | : | Katen eingelesen
}04 'FARB1 x { Farbcode fiir Elemente :
j05 | ~FARB2Z | % | Farbcode fiir Verbindungen |
v %06 l FARB3 : X % Farbcode fiir Informationsverbindungen {
|07 | FARB4 | % | Farbcode fiir Seitenmarkierungen |
{08 ;, SMT { x { Beschriftung der Seitenmarkierungen }
{‘09 | SMP - | x| Seitenmarkierungen | | |
BRI N | Yan in Oh . |
;LIO 114J_ NZUE | ' Anzahl Zeilen in Uberschr1ft,.maxf,6. B
Bemerkungen: B

¥ noch nicht 1mp1ement1ert, @ oder blank eingeben. Die vor-
liegende Version erzeugt immer Se1tenmark1erungen und
-beschrwftungen SMT 1 ; SMP=1

Oberschrift:

" Fiir jede der NZUE Zeilen in der Oberschrift ist eine Karte
Mit der Anzahl der Zeichen, der Schrifthdhe, dem Abstand
zur vorhergehenden Zeile bzw. zum Seitenahfang und dem Zei- -
1enparameter im FORMAT(I3 2F5.2, 11) anzugeben Dahach’folgt:
eine Karte mit dem Text der Zeile. Enthdlt die Oberschrift
mehr als 80 Zeichen, so sind entsprechend weitere Karten
anzugeben. . _

Als Ze11enparameter konnen folgende werte angegeben werden.i
P Zeile wird linksbiindig ausgegeben
‘1 Zeile erscheint rechtsbiindig .
2 - Zew]e wird iber der Diagrammitte ausgerlchtet

Schr1fthohen in Elementen:

Fiir jede der NLINES Zeilen der E]ementbeschr:ftung ist d1e»
gewiinschte Schrifthdhe im FORMAT(16F5.2) vorzugeben ‘Die
Schrifthohen so]1ten dabei . ganzzah]1ge Vielfache von 0.07
sein.



N .

Zeilenabstinde (nur, wenn IsupCc=1): = o N

Fiir jede Zeile der Elementbeschriftung ist der Abstand zur =
dariiber1iegenden Zeile im FORMAT(16F5.2) und bei der érsten
“Zeile der Abstand zum Rand anzugeben. |

Enthdlt die Parameterkarte den Wert ISUPC=§, so berechnet
das Programm die Zeilenabstande in Abhdngigkeit von den
Schrifthdohen und dem freien Platz.

Beschriftung der Elemente:

Fiir jedes Element im Organisationsdiagramm ist ein Satz von
NLINES+1 Karten zu erstellen, wobei die erste Karte den Be-
zeichner des Elementes in den Spalten 01-04 und die rest-
Tichen NLINES Karten den Text filir jeweils eine Zeile der
Beschriftung enthalten. Die Anzahl der Zeichen je Zeile ist
auf 80 Zeichen beschrankt. '

Die Anzahl Ni der in Zeile i ausgegebenen Zeichen berechnét

sich aus ‘
Ni = min{NKi,(¢.8*BREITE)/((SHi*6.Q)/7.¢} R
wobei NKi = Anzahl der Zeichen in Zeile i (auf der Karte)
BREITE = Breite des Elementes in cm

SH.,
i

Schrifthﬁhe in Zeile i sind.
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Anhang A "

Kurzbeschreibung‘der-benutzten Systémgroieduren

1)

4)

ASSIGN | o

Durch einen Anruf ASSIGN(i,spec,lf‘wird ein Kanal i
mit-einem Ein-AUégabegerét (KB:=Konsole, LP:=Druckef,
CRf=Kartenle$erg DK:=Platte) oder efner Datei verbun-
den. 1 -ist die Linge des Textes. | »

DATE |
DATE liefert das Tagesdatum als Text im Format
tt-mmm-jj. (Tag-Monat-Jahr)

TIME - )

TIME liefert die Tageszeit als Text im Format hh:mm:ss.
(Stunden:Minuten:Sckunden)

ABS
ABS liefert den Absolutbetrag einer Variablen.

INT | o -
Konvertierung REAL in INTEGER durch}Abschﬁeiden (ohne
Rundung). ' ' A ’ :
FLOAT |

Konvertierung INTEGER in REAL.

PLOTST _
PLOTST initialisiert die Plotterausgabe. Parameter sind
die Zeicheneinheit und die Bezeichnung der Einheit.

PLOTND
PLOTND schlief3it die Plotterausgabe ab.

PLOT(x,y,J) _ ,
Bewegung dés Zeichenstiftes 'vom defzeitigen Standort
zum Punkt mit den Koordinaten (x,y).

J
j = + 3 Bewegung mit gehobenem Stift

Bei negativem j wird der angefahrene Punkt (x,y) zum

* 2 Bewegung mit gesenkten Stift .

neuen Ursprung der Zeichnung, d.h. (x,y) = (9.0).



10) SYMBOL , S . , _
'Ausgabe eines alphanumer1schen Textes SYMBOL(X Y H, T A J)
~X,Y  Punkt an dem der Text beg1nnen soll, d.h. Koordi-

naten der linken unteren tcke des- ersten Ze1chens.
Der Punkt (X,Y) wird vor Ausgabe des Textes ange-
'fahren Nerden als Koordinaten des Punktes
'(999 2, 999 @) angegeben, so beglnnt d1e ‘Ausgabe
;_-am Standort des Ze1chenst1ftes '
R Schr1fthohe

T  Text der ausgegeben werden so]] ,
A W1nke1 Zur X- Achse in Grad in dem_der Text ge-
o plottet werden soll. f
J - ~Anzah1 der’ auszugebenden Ze1chen von T.
11) NUMBER | |

» Ausgabe einer Zahl NUMBER(X Y H,V, A J)
X,Y,H,A siehe SYMBOL -
v auszugebender Wert :
J - -: Anzahl der Stellen hinter’dem Dezimalpunkt.
| Bei. negat1vem J wird auch die Ausgabe des Punktes
unterdriickt. ‘

- 12) DEFINE FILE statement :
. . Definition eines ‘Files m1t D1rektzugr1ff durch
DEFINE FILE IU(N,M U, IVAR).

IV FORTRAN-Kanalnummer

N ‘Anzahl der Records
M Lange des Records in worten
U - Der Be2e1chner U zeigt an, daB der File bindr
geschrieben und gelesen wird. ,
IVAR ‘"assoziierte Variable" - findet hier Keine

Verwendung




Anhang B

B1

B2

Lineprinter-Output einer Beiépie]organisation
erzeugt von ORGAN.F4

Plotter-Output einer Beispielorganisation
erzeugt von ORGPOS und ORGPLT
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'AUFBAUCRGANTSATION DER DATENVERARBEITUNG

1

IN EINEM KLEINEN UNTERNEHMEN

UMSATZ 50-180 MIO. DM/JRHR

/
CESCHAEFTSLEI TUNG
- SONHITISE
AECHNUNGSVESEN PERSONALVESEN i £ SES
UNTERNEHAENS
LEITER P /
CATENVERSREETTUNG
- SYSTEMANALYSE
(13 1] AECHNERSETRIED
PRCIRAMMIERUNG .
MASCHINENSARL LOCHERE]
STAAT OF PAGE | END OF F35E

Abbi]duﬁg BZ Plotter Output einer Beispielorganisation
| erzeugt von ORGPOS, ORGPLT
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C Vo}lstandigé Haupt-- und Unterprogramme

1 - ORGAN.F4




OEGAN

Fa0oTl .

- V27(380) - 22-JAN-80 15124 FAGE 1

cc ‘ o i

CC FROGRNMM ORGAN.FA . !

CC  ZUR ERETELLUNG VON EAUMSTRUKTUREN UND ORGAMIGRAMMEN,

CC DIE ELEMENTE EINES HIERARCHISCHEN SYSTEMS WERDEN GhMnEbS
CC  DEN VORGEGERENEN UNTERSTELLUNGSVERHAELTYNISSEN UNTEREIN-
£C ANDER VEREBUNDEN,

ce

CC VORZUGEREMDE FARAMETER‘

" CC  ANZAHL DEK H1ERARCHIEEBENEN KSMAX3 MAXIMALE ANZAHL= 7

CC ANZAHL DER SFPALTEN : IMAX #  MAXIMALE ANZAHL=200
CC _ ANZAHL DER TEXTZEILEN - - ITZZ 3 MAXIMALE ANZAHL= 4
cC

CC INFUT-FILES!
€C FORO1.DAT? KODRDINATEN DER ELEMENTE! UNTERSTELLUNGEN:

cc MEKMALEs TEXTE '

cc VARIABRLEN! KOORDINATEN DES ELEMENTES (EBENE» SFALTE)
cc KOORLINATEN DES VDRGESETZTEN (ERENE,SFALTE)
cc MEHRFACHUNTERSTELLUNGEN JA=0 § NEIN=1

cc : STABSFUNKTION, BEIORINUNG Jn=0 § NEIN=1

ce. FORMAT(7(1X9IIr1X;I3)rB(erIl)yIX,4AB) ‘ - B
cc .

cC FOROQ.DAT' DRUCKMUSTERDATEI

cc '

cc QUTFUT FILES
CC FORO3.DAT

cc ,
CC AUTOR ¢ W. KESSLER
cc
LCmmmmm e e —— -—
ce
cc
: DOUKLE FRECISION WORT»AWORT
DIMENSION KSFALT(75200)rKZEIL (75200 r KSPAVO(71200)
1sKZEIVO(75200) ,
DIMENSION KMERFA(?:QOO);NSTAB(?;QOO);AWORT(497;200}
1, WORT(4) "
DIKENSION KSTEU(75200) 1KSUCH(7) s FRINT (519275 s AWORT(7)
DIMENSION AHORTAC7)
DATA DAl/? ‘/sDA2/¢ XXW’ /s DAS/UXR ¢/
cc : : :
CC VORGABE DER PARAMETER: \ -
ce 3
IMAX=20
KSHMAX=4
ITZZ=4
CC.OO’OOOOQOQOOO."O000000000000000000....,0.0.0.0'00’000'.0'0‘0.0.
ILZZ=5+1T2Z .
cc :
CC EINLESEN DER DATEN!? ’
cc

REWIND 1
0 40 J1=1,1000 -

Ce ke
o~



F401

'”_027(3&0? :

10

20

20

¢t

cc
cc
50

60
70

80

90

100

- 110

120

130

30 .

READ(1r430;END?*0)ISPALT:IZEIL:ISPAUO!IZEIUO:IMERF&:ISTAB:

1(”0RT(IH):IW“1:ITZZ)
no 30 Ii= lylHAX L

15124 FAGE 2

IFCIZEIL.NE.I1)  '60TO 30

L0 20 K=KSMAXrly-1

IF CISFALT.NE.K)  GOTO 20

" KSPALT(KsI1)=ISPALT -
KZEIL(KsI1)=IZEIL ~ -
,bopAUD(K’II)*ISPAUD

- KZEIVOYKsI1)=IZEIVO

 KMERFA(KyI1)=IMERFA -
KSTAR(KrI1)=ISTAR

KSTEUCKsI1)=1 -

‘DO 10 M=1,1T2Z
MU=M+3 -
'ANORT(MN:K;II) WORTAM)
suTO 40
CUNTINUE

CONTINUE

CONTENUE

FESTIMMUNG DES DRUCKMUSTERS.

I=0

O 420 Ii= leMAX
I=I+1.

KSUMM=0 -
DO 70 K=KSMAX»1s-1

KSUMM=KSUMM+KSTEU(K,I1)

- IF(KSUMM.EQ.0) GOTO 420

[0 290 K=KSEMAX»1r-1

KMAX=K

IF(KSTEU(KsI1), EG 0.
" IF(KSFAVO(Ks I1) JNE.9)
. KSUCH(K)=400

6GOTO 290

GOTD 130 -
GOTO 80

CIF(KZEIVO(K»yI1) EQ.KZEIL(KsI1)) G0TO 110

ZIF(hSTAB(kal) EQ. 1)
. GUTO 2860 '

G010 90

'IF(hSFAUO(k;Ii) 'NE.(K-1))  GOTO 100 -

KSUCH (K) =300
GOTO 290

KSUCH (K)=500

60TO 290 -
IF(hSTAB(K;Il).EG 1)
6OTO 260

KSUCH (K)=500

60TO 290

IFIX=0

00 140 IZ0=KMAXsKSMAXs1
IF(KSTEUCIZ0s11)NE, 1)
IF I%=130

6OTO 150

GOTO 120

o,
GOTO 140

v



(L}
3]
o

ORGAN. FAa01 V27(340) 22-JAN-+-80 1 FAGE 3

s

140  CONTINUE
GOTO 190 _

150  IF(KZEIVOCIFIX,I1).NE,I1) GOTO 160
KSUCH(K) =100

GOTO 290
160 IF(KSFAVOCIFIXsI1).NE.,K)  GOTO 170
GOTO 190 S
170  IF(KSPAVO(IFIXsI1),GE.K)  GOTO 180
. GOTO 190 ' ' .
180  IF(KSFAVOCIFIXsI1).NE.(K~1)) GOTO 190

KSUCH(K) =700
* T, G6OTOD 290 .
190 IF(K.EQ.1)> . GOTO 220
DO 210 IS=IlsIMAX
DO 210 MK=KSMAYKs-1
IF ((RSFAVD(MK:IS).EQ. (K-1)). ANH.(hZEIVD(ﬁhrIJ) LT.I1i)) GOTO 230
200 IF ((KSPAVD(MKsI5) JLE. (K=2)) +AND, (KZEIL(MK»I5) JEQ.I1)
1oANDL (KZEIVO(MK»IS) LT I1)) GOTO 250
210 CONTINUE
220  KSUCH(K)»=600
GOTO 290
230 IF(KZEIL (MKsI5).NE. I1) GOTO 240

KSUCH(K)> =700

GOTO 290
240 KSUCH(K) =800
GOTO 290
250 KSUCH(K)>=100
6070 290

260 DO 280 IS=I1sIMAX
D0 280 MK=KSHAX»K»-1 .
IF(KSPAVO (MK I5).EQ. (K-1)) GOTD 270
GOTO 280 g

- 270 KSUCH(K) =900

GOTO 290

280 CONTINUE
KSUCH(K) =200

290 CONTINUE

CC EINLESEN DES DRUCKMUSTERS!
cc ’
00 350 K=REMAXr1»,-1
' REWIND 2
300 READ(27440) KSUCH2
IF(KSUCH2.EQ.KSUCH(K)) GOTO 320
-G 310 IZ=1+4
310 READ(2+450) ALEER
GOTO 300
320 0 340 IZ=1,ILZZ -
IF((IZ.GE.4) ,AND.(IZ.,LT,ILZZ)) GOTO 330
READ(2460) (FRINT(NsIZ+K)2»N=d »3J)
GUT0 340
330 REREAD 470y (PRINT(NsIZ»K)'N=1+4)
340 CONTINUE .




OFGAN |

FaoI

Y27¢360) . 22-JAN-80 = 15125 = PAGE 4

'350

390

400

410
420

430

440
450
460
470
480
490
500

.

CONTINUE
DO 380 K=KSMAX»1s-1 o
IF(KSTEU(K»11),EQ.0)  GOTO 360
IF(KMERFA(K»I1).NE.1)  GOTQ 370
AWORT3 (K)=DAL -
AWDRTACK)=DAL

- 60TO 380 e

AWORT3(K)=DAZ

.. AWDRTA(K)= nn3~a'(u',_f J

CONTINUE

B

ZUSAMMENSTELLUNG EINER DRUChZEILES

DO 410 IZ=1,ILZZ .
IFC(IZ.GE,A) AND, CIZ. LT, (ILZZ~ 1))) GOTD 390
- IF(IZ«EQ.(ILZZ-1)) . GOTO 400

.'_URITE(394BO)((PRINT(N;IZ:R),N =1,5) 1 K=KSMAXr 17-1)

GUTO A10
NRITE(3v490)(PRINT(1;12:&)vAUORT(IZroIl)r(PRINT(NvIZ:K)o

IN= 25 4) p K=KSMAYs19~1)

60TO 410
NRITE(3!500)Iy(PRINT(leth)’ANDRT3(K):AHORT4(k):(PRINl(Nr

1IZ:K)sN=294)yK=KSMAXr1r~1)

CONTINUE

CONTINUE

STOF ’
_FDRMﬁT(“(lX;Il;iY!I3)rZ(lXle)rle‘hB)
FORMAT(1Xs14) , ‘

FORMAT (A4)

FORMAY (5Xs4045A2) _ ’ E <o
FORMAT(SX»A2:,8XrA25A4A2) i o -
FOURMAT(1HY»3X»7(4A47A2)) : . ‘ o
. FORMAT (1HX» 3% 7CA2; A8 A2,A45A2) )
FORMATC(1HXI3,7¢A2,2A47A2:RA+A2))

END
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o

2

oooi'

0002

L0003

0004

" 00uS

0006

© 0007
* 0008

. 0009

0010

' o011

1

;0012

<0013

v

20014
0015

Q016

1 0017

ooxav_

2019

©.0020 .
0021 -
V22 .
0023

2024
DITY A
0026
0027
2028
0029
0030

0031

0032

0033
.7 0034
- 0035

0036

0037

(xf:t)rni:t:r;t:f)k;(»

€}

«© -

N

€3¢

10

20

¥

FOKTRAN 1V V01Ce03 MO4 17-DEC=79 13:47:43 PAGE 001
Z3KES3IK,

urc?11,11 . S . . NLO:.LPV:=DT1=(11.IJJHRGA3

AN

.------.--.---Q------.-'.-------o-no--—--------..b--.------------..--.-

) ~

PRUGRAMM . okGPUS:

';thbCHNUNB DLR POSITIDVLV VﬁN bhEMBNfEN EINLS URGRNISA1IUN601AGRAMH$
AUS DLN UNILRSTLLLUNGSRELAYIONFN : v

G.F. RUE”K ._' = '“, 7-14-Juu-78

R - . L .
-..-.Q-----------.----a-.--...------------.-------.p..--wd.‘..-—-.-.-.- ,

IMPLI IT INTEGER®2 (A=2) -

'REAL FL-PDS,FAKT, ADDX, ADDY , HGHPOS , HG2PDS , SRAND

REAL BREITE,RAND,HOEHE, ABbIAN,DUWMY BLANK,BR2,H2
 REAL X0,Y0,X1,¥Y1

'REAL DATUM(3),ZEIT(3)

'DIMENSIDN VORGES(SOO) STARV(500),STATE(500)
REAL NAME,SPOS(500),ZPIS(500),MINPUS(500), MAXPOS(ﬁOO)

DIMENS1ON LEVADR(100),LEVEL(600) .
COMMON 10CDR,10LPT,I0DSK,MAXIDX,4AXLEV, MAXELM,NELM,NELM2,HANE(500)

DATA DUMMY/'DMY,'/, BLANK/'  '/,1TOP/=1/

/

LOFSCHEN DER FELDER

CALL DATE(DATUM)
CALL TIME(ZELT)
MAXTDX=600
AAXLEV=100
MAXELM=500
1UCDR=L
IOLPT=2.
10D8K=3
10DSK2=3
1bX=0
NELM=0
NELM2=0 =
bu 10 1=1, MAXELM
VORGES(I)=0
 STABV(I)=0
STATE(I)=0
NAME (1)=BLANK _ :
SPOS(L)=0,0 . ‘ .
T ZPus(I1)=0,0 - . -
MINPOS(I)=~1,0
MAXPIS(1)=~1,0 4
CONTINUE -
DU .20 1=1,MAXLEV
LEVADR(1)=0
CONTLINUE .
L0 30 1=1, wnx10x"1’
LEVEL(1)=0




FORTRAN 1V V01C=03 MdN 17-u&c -79 13:47343 . PAGE 002

=3RE=31K, UIC=01,7) . , NLOZ,LPUS=DT1:111,13J0RGA3
003» 30 CONTINOUE
0039 CALL ASSIGN(IOCDK,'CR:',3)
0040 CALL ASSTGN(IULPT,'LP:',3)
0041 CALLY ASQIGN(I”DJK 'DKSINTER, FLL',IZ) ,
0042 READ(I0CDR,1000) PAR1,PARZ,PAR3,PARA,PARS,BREITE, HOEHE, RAND, ABSTAN , SRAND
000 FURMAT(511,3X,5F6.2)

0033
EINLESEN DER VERHAELTNISRELATIOWEN

= C3C2C2 v

V044 00 - CALl: I1HPUT(NODE1,NODE2,1TYP)

0015 IF (1rYP.EQ.0) GOTO 110 .
0047 IF (LTYP.,EQ,1) VORGES{NUDE1)=NUDE2
0049 IF (ITYP.EQ.2) STABV(NIDE1)=NODE2
0051 GOTO 100
T SUCHE UND POSITIONIIERE TJP~LEVEL ELEMENTE
0052 110 DO 120 1=1,NELM
0083 1IF ((VORGES(I).NE.0),DOR.(STABV(I).NE,0)) GOTO 120
0055 ' VORGES(I)==1
005¢ IDX=IDX+1
0057 LEVEL(IDX)=I
0058 STATE(I)=IDX
0059 bu 115 J=1,NELM
0060 - 1F (STABV(J),NE.I) GOTD 115
0062 . IDX=10X+1
00n3 LEVEL(1IDX)=J
0064 STATE(J)=1DX

0065 115 CONT INUE
0066 120 CONTINUE

c
C POSITIUONIEREN DER ELEMENTE INNERHALS DER LEVELS (TUP DUWN)
. ~
0067 200 1IF (IDX.EQ.0) GDTO 905
0069 1DX=10X+1
0070 : - MXTIDX=1DX+1 4
0071 LEVELCIDX)=0
0072 LEVALDR(2)=NXTIDX
0073 LEVADR(1)=1
9074 : LEVNR=1
0075 HELM2=NELM
0076 210 GCOUNT=0
0077 IDX=LEVADR(LEVNR)
0074 NXTIDX=LEVADR(LEVNR41)

0079 22v NDDE=LEVEL(IDX)
9080 230 coont=0

0081 1F (WODE.EQ.0) GOTO 270
0083 DO 250 1=1,NELM : ,

0084 IF (VORGES(I).NE.NODE) GOTO 250 .

006 1F (RANGE(NXTIDX,1,MAXIDX).NE.O) GOTO 901-
0088 STATE(I)=NXTLDX .-+~ -

0089 "LEVEL(NXTIDX)=I




e - .
RN

V01C=03  “}“6fo7iDh;-79 13147243
VIC=OI, T 03, LPOE

wxrlox uxrlox+1
CUUNT=COUNT+1
GCOUNT=GCOUNT +1
D) 240 J=1,NELM . B
IF (STABV.(J) ,NE, I) GOTa 240
S (RANGb(erlox,x.MAXIDX) NE.O) Gurn 901
LEVEL(AXTLIDX)=J ,
STATE(J)=NXTIDX - . -
NXTIDXZWXTIDX+1 -
COUNT=COUNT+L -
GCOUNT= Gﬂouur+1,
CUNTINUE -~
CONTINUE _
IF (COUNT.NE.0) GDTO 260
NELM2=NELM2+1 :
1F (RANGE(NELM2,1, MAXLLM).NL,O) GUTO 902
HAME (HELY2)sDUMMY
LF (RANGE(NXTIDX,1, MAXIDX) NE. 0) GOTO 901.
LEVEL(NXTIDX)=NELM2 -
NXTIDX=#XTIDX+1
VUORGES (NELM2)=NODE
IDX=I0X+1 :
GOTD 220
IF (GCOUNT.LE,O) GOTO 300
LEVHR=LEVNR+1
LLVADR(LLVNR+1)-NxTLDx+x
LEVEL(NXTIDX)=0 -

PRU;FLN 0B ALLE ELEMENTE PJSITIDNIERT SIND
DO 290 NE=1,NELM . :
1 (STATE(NE).LE. 0) coru 210

90 © CONTINUE :

-~
~

PUSITIUNISRENLDER»EbEMEﬂTE'(BOTTOM uP)

Wl N

(=}
(-]

. FAKT=HOEHE+ABSTAN
" ADDX=RAND /7 2,0
ADDY=ABSTAN/2.0
HLEVELZLEVNR
POS=0.0 .
, 1DX=LEVADR(LEVNR)
320 NUDESLEVELCIDX) '
: AF (NODE.EW:0) GUTO 350
SPUS(NODE)=POS+ADDX
FLELEVAR=1,0
ZPOS{NODE) =FL*FAKT+ADDY
VOR=VDRGES(NODE) -
IF (VOR.EQ.0) GOTO 330
MAXPDS(VIR)ZPOS ‘
: IF. (MINPUS(VOR),LT.O, 0) WINPOb(VJR) POS
330 Pus-skbzrt+RANo+Pos _
' IDX=10X+Y
' GOTO 320 .
350 LEVNR= b!.'.VNR-l -
IF (LFVNR  LE,O) GOTO 380

/

»Il"l'

¢

 PAGE 003
DT12011,13)0RGA3




TORTRAN IV
TIDRE=31K,

1151
1182
9153
. J15s

3157
3158
0159
0160
0161
0102
0164
0165
V167
Ji6d
0109

0170

017%
0172

0174
0170
0178
0180
0181
0182

0183
. 0185
o186

0187
~0188
0189
0190

atag

0192
0193
0194
0195

. 0196
0197

’ 0198
- . 0199

360

370

380

390

~
~
~
-

n

500

5000

5001

5002

5003

5004

5005
510

Vo1C=03 MON' 17-DEC=79 13147143 : PAGE 004

vic=11,17) _ g NLOS,LPG:=DT12(11,1310RGA3

1DX=UEVADRCLEVNR)

MNORESLEVELCLIDX)

1F (NODE.EJ.0) GUTO 350 :
ir ((41vposcvaut) LT.0.0) 43R, (MAXPO&(NODL) LT.MINPOS(NODE)))
1GOTU 904

pns-MlmPuetuaoh)o(MaxPJS(nooE)-n1~Pob(NnDF))/z 0
SPOSEN0DE)sPOS +ADDX. - - _

FL=LEVNR=1,0 - -

ZPUS(NUPEL=FL*FAKT+ADDY

VOR=VIRGES (NODE)

IF (VDRW.EQ.0) GOTD 370

MAXPOS(VOR)=POS

IF (MINPOS(VOR).LT.0.0) MINPIS(VIR)=PUS

1DX=10X+14

GOTO 360

HGHPOS=0,0

HG2P0DS=0,0

DU 390 NODE=1,NELM

IF (SPUS(NJDE) GT.HGHPIS) HGHPOS=SPUS(NUDE)

IF (SPIS(NIDE)LT.0,0) GIID 904

IF (ZPOS(HODE).GIL,HG2PIS) HG2PDS=2P0OS(NODE)

1F (ZPOS(NOIDE) .LT.0,0) GUTO 904

CONTINUE

HGHPOISSHGHPOS+BREITE+ADDX

HGZ2POS=HG2POS+HUEHE+ADDY

AUSGABE DER POSITIUONIERUNGSERGEBNISSE

IF (PAR1.EJ.0) GOIO 600
WRITECLOLPT,S5000) YMAXIODX,HMAXLEV,MAXELM,NELM,NELM2,NLEVEL,NXTIDX

FORMAT('Q***¥ ERGEBNIS DER PUSITIONTERUNG ¥%¥'/

1Y OKAPAZITAETEN v IDX="',15/
2' ‘ . LEVS', 15/
3! o ELM="', 15/ v
4'OANZAHL DEFINIERTER ELEMENTE NELM=', 15/ .
5' ANZAHL ELEMENTE EINSCHL, DUMMIES NELM2=", 15/ I .
6'0ANZAHL LEVELS NLEVEL=',15/ * _

7 HOECHSTER INDEX IN LEVEL-FELD NXTLIDX=',15)
FORMAT(' ',2016) .
WRITE(IOLPT,5002)
‘"wRITF(IOLPT,5001) (LFVADR(I) 1=1,NLEVEL)
FORMAT('OSTARTADRESSEN FUER LEVFLLISTEN ")
WRITECIOLPL,5003)
vRITE(TOLPT,5001) (LEVEL(I),1=1,NXTIDX)
FURMAT('"OLEVELLISTENS')
WRITECIOLPT,5004) -
FORMAT('OLISIE DER ELEMENTE :1/ '
1'0NUM NAME VORG STBY STAT X=P0OS. 7 Y=PUS. MINPOS?,
1'  vAXPOS') ‘
DU 510 1=1,HELM2
WRITE(1DLPT,5005) |, NAWL(I) VORGES (1), %rAhvtt) STATE(1),
1 sPOS(1),2ZPUS(I), HINPUS(I),MAXPDS(I)
FORMAT(' ',13,2X,K4,316, 4F10 3)

- CONTINUE




Fnéraav v VO1C=03

ORE= 31K, UIC=(1,7)

o;oof'
0201
0202

0203 -

0204

02035

- 0200 -

02¢3
0209

0210
0211

0212

0213

214
0215
02106
0217

0218

0220
0222
0224
0225
0226
0227

0228

0229
- 0230
0231

0232

V233
0234
0235
0237

0238
0239
0241

0242
0243
0244
0245
0246
0247

0248

0250

" ARITEC(1OLPT, 5101) BREITE, HDLHL,RA%D ABSTAN

MUN 17-Dh~-79 13347343
NLO.,LPO‘

ARITECTOLPT,5YG2) HGHPJIS,FAKT,SRAND

5101 FORMAT('OPJSITIONIERUNGSPARAMETER 3*/

1' BREITE DER ELEMENTE (X=Rl,)
_2' HUEHE DER ELEMENTE . (Y=R1,)

_ABSTAND DER ELEHENTE (X=RI1s)"
4' ABSTAND: DER ELEMENTE (Y~RIl. )

5102 FORMAT(

61 GROESSTE X=KOORDINATE
6' FAKTUR FUER BERECHNUNG
7' SELTENRAND - |

<
< PESTPLUP ’
600  BR2=BRE1TE/2,0

- .H2=HDKHE/2,0
I¥ (PAR2.EQ.0) GOTO 700
CALL PLOTST(0. 01,'CM')

y-KaoRolﬂArBN

, PAGE 005
=DT13111,13) URGA3.

'BREITE=',F12,4/
HuEHE='.Fl2.41’
RANDZ! ,F12,4/

‘jAasrAN '4F12,4)

”Hcﬂpos--.sz.ql

FAKT=',F1244/
SRAND=',F12.4)

CALL SYMBUL(2,0,1,0,0,42,'0RGAZ - TLSTPLUT',90 0.16)

" CALL AHERE(XO, YO X1)

CALL SYMBOL(X0,Y0+2,0,0,35,DATUM,90,0,9)

CALL WHERE(X0,Y0,X1) -

CALL SYMBOL(X0,Y0+2.0,0,35,2E17,90.0,8)

CALL PLOT (%.0,30.,0,=3)
"DO 650 NL=1,NLEVEL
IDX=LEVADR(NL)
605 I1=LEVEL(TDX) _
“1F (L1.EQ.0) GOTO 650
IF (PAR3,NE.D) GDTD 606

IF (NAME(T).EQ.DUMMY)} GOTO 640

606 X0=sP3s(1)

‘ YO==-ZP0OS(1)
X1=X0+BREITE
Y1=Y0Q=HOFHE
CALL PLOT(X0,Y0,3)
CALL PLOT(X1,Y0,2)
CALL PLOT(X1,¥1,2)
CALL . PLOT(X0,Y1,2)
CALL PLOT(X0,Y0,2)

CALL SYYBOL(X040,1,Y0-0.6, 0 28,NAME(I), 0, 0 4) N

VOR=VIRGES(1) :

1¥ (VOR.LE,0) GOTO 630
X0=X0+BR2
X1=SP{)S(VUR)+BR2

IF (PARS.HFE.0) GOTO GIQ

Y1==ZP0OS (VOR) =HOEHE
CALL PLOT(X0,Y0,3)
CALL PLOT(X1,Y1,2)
GNTO 630

610  CALL PLDI(X0,Y0,3)

CALL PLOT(XD,YO+ABSTAN/2,0,2)

DO 620 I.1=1,HELM

IF (VIRGES(1J). LQ 1) 6Ird 625

620 CONTINUE

.-

LY



- FORTRAN- IV
L caRE=31K,

0251 .

b

0252

0253

0254

0255

0256

0257

0259

0260
0261
0262

- 0264

0265
0266
02607
02638
0269
0270
0271
0272
L2713
0274

0275

02717 -

. D274
027y
0280
0281

0282

0283

‘0284
0285
0286

6287

0298
0289
0290
0292
0294
0290
0297
0294

0299

0300
0301
0303
0304
0305
0307
0308

0309

625

630

640

o

50

~N0aO

00
7003

7001

7002

7004

701

705

707

7010

V01C=03 MUN 17-DEC=79 13147343 PAGE 006

gyic=(1,7» o Mhﬂ:,LPO:‘Dll (11,13)10RGA3

GUTU 630

YO=Y0=HOEHE
Y1=YO~ABSTAN/2.0

CALL PLOT(X0,Y0,3)

CALL PLJT(X0,Y1,2)
X1=AAXPOS(T)=NINPOS(I)

1F (X1.LT,0.,01) GOTO 630
CALL PLUT(X0=X1/2.0,Y1,3)
CALL PbUT(x0+X1/2 0, Yl 2)
ST=S IABV(I) ‘
LF (SI.EQ.0) GUTO 640
X0=8PIS(I)
YO==ZPOS(1)~H2
JELEVEL(IDX=1)
X1=SPJIS(J)+BREITE
Y1==2ZP0S(J)=H2

CALL PLOT(X0,Y0,3).

CALL PLOT(X1,Y1,2)
1DX=1DX+1}

GOTO 605 -

CONTINUE

CALL PLOTND

AUSGARE DER ELEMENTPOSIT1ONEN

IF (PAR4,EQ,0) GOTD 800

wRITE(IODSK,7003)

FORMAT(' PLOT CREATED BY ORGA2')

SRITE(LUDSK,7001) BREITE,HOEHE,RAND, ABSTAN, HGHPOS , HG2P0S, SRAND
FORMAT (8F10,4)

WRITE(IUDSK,7002) NELM

FORMAT(14) , o .
DO 701 I=1,NELM

WRITE(I0DSK,7004) VAME(I).SPO&(I) ZPOS(I) -
FURMAT(1X,A4,2F10,4)

CONTINUE

DO 750 NL=1,NLEVEL

IDX=LEVADR(NL)

I=LEVEL(1DX)

1F (1.EQ.0) GUTO-T750

IF (PAR3,NE.0) GOTO 707 .
IF (NAME(I).EQ.DUMMY) GOTOD 740
X0=sPJIs5(1)

- YO=ZPUS(I)
~ X1=XO+BREITE

Y1=YO+HOEHE -
VOR=VORGES (1)
IF (VOR.LE.0) GUTO 730
X0=X0+BR2

X1=8POS(VOR)+8R2

IF (PARS.NE.0) GOTO 710
Y1=ZPOS(VOR) +HOEHE .

WR1TE (1DLSK2, 1016%; X0,Y0,X1,¥1
FORMAT(4F8.4)

I
Y




h'rOkrnnu’xv

voic=-03 1 ”,f: Mux 17-oa~-79 13 47:43 o . PAGE 007"

)RE 31&. uic=11,17)

\"310

edn
0312

?10

a3ty
0314,

0316

7200

0317 .

031w
L0319
L0320 -

03214

725

0322

0324

0325
6326

0327
0328

0330
0331

. 0332
0333

0334

0335
9336

0337

0338

0339

10340
0341

0342 -

0343

0344
0345

0346

0347
0348 -
0349

0350
0351
0352
0353

0354

- 0355

730

GOTO 730

Yl-YOfABbTAN/Z 0

ARITE(10L5K2, IOIO)AXO ¥0,X0 Y{.

bu 720 1Jsi, NELM

\F (VJRbLS(lJ) EQ.1) cara 125 :

CONTINUE IR
GOTO 730 R

YO=YO#HDEHE
- Y1=2YQ+ABSTAN/2, 0 ~ : ,
gauzrs(labsxz 7010) X0,¥0,X0, xt.

XISHAXPUS(L)=MINPOS(I)
IF (X1.LT,0, 01) GuTL 730
X03X0-X1/2,0°
X1=X0+X1

WRITE (1005K2,7010) X0, 11, x1 rti[‘

ST=STABV(1)

IF (ST.EQ,0) GOTO 740
X0=SP0OS(1) ‘
YO=ZPOSCI)+H2
JELEVELCIDX=1)
X1=8P0S(J) +BREITE.
Y1=Z2POS(J) +H2 .
WRITE(10DSK2,7010) xo ro X1,x1
IDX=1DX+y - .~

GOTO 705 .

CONTINUVE

STOP

¢ FEHLERMELDUNGEN
¢

WRITF(I10LPT,9011)

STOP

'WRITE(IOLPI 9021) : ;
FURMAT('0? UBERLAUF DER LLFMENTLISTL BEL EINFUbGEu DUMMY')

StToP .
WRITECIOLPT,9031) NAHL(NJDE)

sToP
lelh(lJbPT 9041) NAML(NWD&)

STOP
leTF(lOLPT 9051)

NLO ,LPO'GDrlslll 1310RGA3

" FORMAT('07 ULbFRbAUF DER stau-ulsrn')'

-~

¥

FURMAL('0? KEIN VURGFbEIdl&R LU ELENENT pA4)

v

FORMAT('0? ELEMEHT ¢ Pha, Nlcur PObITInNIERT')

FURMAT('0? KEILN TDP-LEVEL FLEMLNT')

STOP

.END

Lo g e

.y




FORTRAN 1V
CORE=31K,

Lo~
-
~
-

0001

0002

. 0003

0004

0005

0006
0007

0008
0009
0010

0011
0012
0013
0015

J016

0038

0019,

J020
0022

0024 -

yexey

Sy

€ €.

0

1000

0025 -

0626

- 0027

0028
0030
0032
0033
3035
0036
0038
0039y
0040
00472
0043
Ug0u4hH

0046
0047

0049
0050
- 0051
0052
0053

0054
0055

10

20

30

50

101

1001

vo1c-03 ' - MON 17-DEC-79 13:49:54 = PAGE 001

vIC=01,71 , - T HLUZ,LPU=DT13(11,13JUKRGA3

.

P L T T L L R e e T L L )

_SUBROUTINE INPUT(NODEL,NIDE2, ITYP)

R LT LT L L L AL LI L L R T L PR L L LT L P PR P PR P Y L PR A P L L L LY )

|

IMPLICIT INTEGER(A=Z)

' DIMENSION RCHAR(4)
| REAL NAME(500),N1,K2

COMMON IUgOR,IULPT LOUSK,MAXIDX,“AXLEV, MAXLLM NELM, NELMZ,NAME(SOO)

_DATA RCHAR/'U K WUSH, 'Y Y, VSYY
~ DATA MAXTYP/4/ . -

ITYP=0
READ(TOSDR,1000,END=50) N1,R,N2
FURMAT(A4,1X,A2,1X,A4)

ITYP==1

DU 4 I=1,M4AXTYP

IF (R,EQ.,RCHAR(I)) . lTYP 1
CONTUNUE

IF (ITYP. LJ.-!) GOTO 102
NODE1=0 '
NODE230

IF (N1.,EQ.N2) GOTO 103

1F (NELM,GT.0) GOTO 'S
NAME(1)=N1

NAME(2)=N2 , _ ' N
NELM=2 :

b0 10 I=1,NELM

IF (NAMECL)JEQ.N1) NODEI=I . -

IF (NAME(1)EQ,N2) RNODE23I. , ' o .
CONTINUE ) : ) . .

IF (NJDEL1,.HE,0) GOTO 20

NELHSNELM+L

IF (RANGE(NELM,1,MAXELM).NE.O) GOTO 101
NAME(NELM)=N1 '
ANDEI sNELM

IF (N{JOE2.%E,0) GUTU 30

NELM=NELM+]

1F (RANGE(NELM,1,MAXELYM).NE.0) GOTO 101
NAME(NELM)=N2 .

NODE2=NELM

[F (ITYP+LE.2) RETURN

ITYP=1ITYP=2

N=NODEL

NODFL=NODE2.

NUDEZ2=N

RETURN 5
wRITE(lOLPT,1001) 4~

FORMAT('0? UEBERLAUF DER EbEMENTblSTE')

L




 FORTKAN IV

. CURres31K,
0056
Y0057 0102
008 1002
0059 .
0060, 103
ov61 - 1003
0062 :

0063

. 0003,

L~

VOIC=03 - MON 17=DEC-79 13:49:84 . © PAGE 002.

01c=(1 12 »'_- L 7 UNLO3,LPOI=DT13(11,13)URGA3

STOP S
nR]fE(lDLPT 1002) R : e
FORMAT( ' 0% UN&ULAESSIGE RbLATION "',A2,"')

. RETURN . , -~ .
WRITE(IOLPT,1003) N1 _
- FURMATL'Q? ELEMENT - ',AG.' sruur HIT sicH sauusr N RLLATION')

ITYP=~1
RETURN |

_END-




. . . . .
FORTRAN 1V vVoiCc~-03 . MON 17-DEC=79 13:50:29 ‘ PAGE 001
Cokk=31K, UIC=(1,7) v ‘ CWLOs, LPOI=DIL(11,13)0RGA3
0001 INTEGER FUNCTION RANGE(VAL,LUA,HIGH)

E_--n’--—---.--.--------n-.----’---.,.-;---.---------o------.?.-..hbﬂ.O--‘.

0002 IMPLICIT INTEGER (A=Z) -
0003 I=0 '
vuo4 IF (VAL LT.LOW) 1==1"
0006 I (VAL.GT.HIGH) 1=}
coos RANGE=1
0009 RETURN S
0010 END




| C3 . ORGPLT:  DISTNC KTRANS ~ LTRANS - NEXT




FORTRAN 1V V01C=03 MDN 17=DEC=79 13:50555  PAGE 001 ‘
 cOKRE=31K, UICE(1,T) ‘ . © NLO:,LPUI=DT1:(11,13)URGPLT

.--.-u-------'-------\-o-0---0----.‘-----.‘---n----—-.------------..--..

PROGRAMM - ORGP LT
AUSGABE DES PUS1TIONIERUNGSERGEBNISSES AUS URGPOS AUF DEM PLOTTER

GFR 30.05,78

LA I 2 I L P E A AL AR LA AT L YA LL L L L LT Y LYY Y Y Y Y T ¥ ¥ R gy rey ¥ Yy Wy wpepegsy

- -~

Q2030 f)(lf)()f).()

2001 "DIMENSION XPJS(500),YP2S(500),XNAME(500),IST(500)

0002 DIMENSIO4 SHUEHE(20),SABST(20),NCHAR(20), TEXT(20)
0003 DIMENSION DATUM(3),ZEIT(3)

0004 DIMENSION UEBSCH(300),2H(6),2A(6),JSTART(6), JPARAM(6) ,JCHAR(6)
00U5 COMMON /PAGING/ NPAGE,PS1ZE,XMAX,SRAND, PBOUND(20)

000€ DATA VERSN/2,15/ .

0007 DATA MAXUEZ/75/,MAXZUE/6/

4068 " DATA MAXCHR/80/, MAXELM/500/, MAXPAG/20/, MAXLIN/20/

0009 ' DATA TOINP1/1/,101NP2/2/,1014P3/1/, 10LPT/4/, I0SCR/S/

0010 CALL DATE(DATUM)

0011 CALL TIME(ZEIT)
0012 PSI1ZE=25,0

9013 CALL ASSIGN(IOINP1,'DK:INTER.FCE',12)

0014 CALL ASSIGN(IOINP2,'CR2',3)

0015 CALL ASSIGN(1OLPT,'KBzY,3)

0016 CALL ASSLGN(10SCR,'DK:SCRATC.H',11)

0017 READC1010P1,4201) TEXT

0013 . CALL PLOTST(U,01,'CM?') o

00620 CALL SYA8UL(UL0,2.,0,0.42, '0ORGPLT VERSION *,90,0,15) v’
0021 CALL WwUMBER(999,0,999,0,0.42,VERSN,90,0,2) L .
woz2z - CALL SYYRUL(0,.0,10.0,0,42,0ATU4,90,0,9) ¥

0023 ~ CALL SYMBOL(0,0,15.0,0.42,2K11,90,0,8)

0024 CALL, SYMARUL(1,3,2,0,0.35,TEXT,90,0,80)

0025 . - CALL PLOT (3.0,30,0,=3)

0020 CALL PLOI(0,0,=1,0,-3)

C EINLESEN DER PARAMETERKARIE UND DER ueaunscunxrwau
c
-0o0e7. . KEAD(IDINP2,3501,FND=902) NLINES,ISUPC,1FARBL,1FARB2, IFARB3,
-~ 1IFARB4,ISMI, ISMP,NZUE

0023 READ CLTOLINP1,3001) BREITE,HOEHE,RAND,ABSTAN, XMAX, YMAX , SRAND
0029 1E=0 ’

0030 SYY=0.0

0031 SUMUE=0,0

0032 1F (NZUE.GI.MAXZUE) GOTO 913 .

0034 ©1F (NLUELLE.O) GOTO 300 : - : -
0036 ©DD 150 I=1,NZUE..-7--

v037 READ(101HP2,4401,END=908) J,ZH(1),2A(1),dPARAM(IL)




0%

0087

€ICICICI

FORTRAN v voice0d . - nou 17-DbC-79 13150355 f] “PAGE 002

'.JNP=31K, UI..-U 1) ) m..o ,JPO:-D‘M (u umarm
0034 4401 FanAr(13 25,2,11). o )
S 0039 CLF (2Rl JLT0. 07 ux ZA(I) LT.0, 07) GUTU 912--
0ot IASIE+Y _
0042 JCHAR(L)=J. .
0043 Jisgsza '
L0044 1F (AD(J,4), Eu 0) Jl-Jl 1
0v40 C1E=LA#JY
0047 1F (1E.GT, MAXHEC) GDTU 909 -
- 0049 JSTART(I)=S1A -
0050 .. sumuz‘50ﬂu&+zu(1)+zA(I) _ : »
0051 READ( 10INP2,4201, LND—911) (ULBSCH(J) J 1A IEJ
( 150 CONTINUE - , _
L0053 . HASHOEHE+ABSTAN A .'v,v e . "
© 0054 SYSSUMUE/HA : T
0055 1Y=sSY -
0056 SY=IY A
0057 SYY=SY#HA
0058 IF(SYY.LT.SUMUE) syv-sr¥+ua
& EINLESEN DER POSITIONIERUNGSPARAMETER UND POSITIUNEN DER ELEMENTE -
i od . . . . L
0060 3001 FURMAT(7F10.4)
0061 300  READ(IOINP1,3002) NELM
0062 3002 FORMAT(14)
" 0063 : pU 310 1=1,NELM .
0004 READ( LOINP1,3003,END= 901) xunns(l) xPUS(l).xpostl) :
006% 3003 FORMAT(1X,A4, 2r10 4 _
0066 310 ‘CONTINVE L
c KUORDINATLNTRANSFURWATIDH&N‘
ove7 FAKTSHOEHE+ABSTAN
0v68 _Psxzn PSIZE/FAKT : .
0069 =PS1ZE : S . g %
. 0070 YMAX YMAX +SYY - D IR
0071 PS1Z2E=1S*FAKT . ' ' , L o o .
0v72 'IF (SYY.GT.PSIZE) GOTD 914 ' - ¥
0074 Y=YMAX/PSILZE g
007s NPAGESINT(Y) +1
0076 . 1P-Aua(v*ywnx-pSIZa) :
0077 1F (YP.LE.0,01) NPAGE=NPAGE=] " S
0079 DO 320 1s1,NPAGE A A
o080 - PHOUND(D)= PS]ZE*FLDAT(I) o
0081 320  COWTINUE »
0052 ‘ PO 330 I=1,NELM . . -,
0083 YP=YPUS(I)+SYY o .
0084 CALL KTRA\S(XPUS(I).YP:X Y) a ’
0085 XPuSCI)=X ’
00¥o6 YPNSCI)=Y
30 CONTINUE

EINLESEN DLR BI:SCHRII' l'UNGEN uND SPL'.I\.HI'.RN IN I‘.INI‘.\l .
RANDOMN~- A I:.SS FILL""




FORTHAN TV V01C=03
ZanE=31K, ULC=11,7)

00H8

V]

o9l

0092
0093
0094
0095

0096
0097
0099

0100
01u2
0103
0105
0107

0108

0109
0110
o111
0313
0114
0115
0117

0118
0119
0120
0121

0122
V123

0124
0125

0126
0127
0128
-0129
0130

0131

0132
0134

0130 -

0137
01356

0139
0141 .

0142
0143
0144
0145

0146

0147
0148

3501 FURMAT(I12,711,12)

350 1F ((NLINES.LE.0),DR. (Nblwks.ur YAXLIN) ) GOTO 903
KEAD (TOINP2,3502,EHD= 90))(5HJLHh(1) =1, NLINFS)

3502 FUKMAI(16F5,2)
SUM=0,0 . .
SHMIN=999,9

“ DU 350 I=1, NLINES
S=SHIEHE(YL) -
IF (5.LT.0,07) GOTO 904
SUMZSUMES
IF (S.LT.SHMIN) SHMIN=S

360 CONTINUE
IF (SUM.GT.HOEHE) GDTO 905

. IF (ISUPC.NE.0) GOTU 380

READ(IUINP2,3502,END=902) (SABSP(I) 1= 1 NLINLS)

SUM2=0,0
DU 370 1=1,NLINES -
S=SABST(I)
IF (S.LE,0,0) GOTO 906
SUM2=50M2+S
370 CONTINUE
IF ((SUM+SUM2),GE,HDEHE) GOTO 905
GUTD 400
C BERECHNUNG DER ZE(LENABRSTAENDE
380 SUM2=SHIEHE=SUM=0,25%SHMIN
D0 390 I=1,NLINES
SABST(I)= (SMOLHE(I)/SUW)*SUMZ

390 . CONWTINUE
C BERECHNEN DER S"HRITIANFANuSKDDRDINA[LN

400 S$=0,0
PO 410 I=1,NLINES
S=5+SHOEHE(I) +SABST(I) .
© SABST(I)=S ’
410  CONTINUE
MX=0 . ’
BRTE2=0,8%BREITE _ .
DO 420 1=1,NLINES
s
N =S ,
IF (N GT.MAXCHR) N=MAXCHR
IF (4,GT<MX) MX=N
NCHAR(I)=R
420  CUNTINUE
MX=MX/ 4
IF (M0D(MX,4) NE,0) MX=MX+1
N = NELM * NLINES
C ETNLESEN UnD SPEICHERN DER TEXTE
MX4=MX%*4
DEFINE FILE 10SCR(N,MX4,U,l1ASSV2)
DO 440 K=1,NELM
READ(1DINP2,4201,END=902) XNM
DO 425 KK=1, thM
-J=KK ‘ ’”
IF (XNM EQ. XNAME(KK)) GOID 426

[

-~
-
-
-

MON 17-DEC~79 13:50:55
' uLo:,upo::nTl:ttl.lsxuncpur

BRTE2 / ((SHDEHE(I) %*6.,0) /7 7.0) .

.g%ﬁli \’



CORTRAN IV

0158

- 0159

0161

- 0162

0163

. 0ted
0185

0166

. 0167

0169
0170
0171
0173

0175

0176
0177
0178

0179

0140
0181
0182
0183
0184
0185
0186
V187
01846
0189
0190
0191
0192
0193

0194 -

- 019
0196
0197
0198
0199
9200

T e e1 )

-3
»

-
O

- 000w

450
460

i

vo1C=03 . ndq 11-nuc-19 13150555 PAGE 004

Y~JRE_31K, uic=c1,7} S _ .- ~-.Nbo.,LPO.—DTl 11, 13]0RuPbT
0150 425 CONTLNUE

0151 . - GOTN 907

0f52° 426 DO 430 I=1, HL1HES
0153 ¢ EAD( 101NP2,4201,END2902) TEXT

0154 4201 FURMAT(20A4) .
015y - IREC=(.J=1) *NLINES+L

0156 leTP(lUSCR'IPLC) (TEXP(IJ) 1J 1, MX)

0157 430  CUWTINUE ,

440 CONTINUE_

PLDiTEN DER ULBERSCHRIFTEN

IF (NZUE. LE 0) GDTU 449 o
YY=0,0 P
DU 444 1=1,NZUE
YY=YY+ZH(I)+ZA(1)

JSJICHAR(L)

XJsg ' ‘ -
TLEN= (ZH(I)*XJ*6 0)/7.,0 ' v

IF (TLEW.GT.XMAX) GOTQ 915

JP=JPARAM(I) :

TSTRIT=XMAX=TLEN

C1F (JPLEQ.0) TSTRT=0.0

IF (JP.EQ,2) TSTRT=TSTRT/2, 0

- SH=ZH(1)

1A=JSTART(I)
CALL S!MBDL(TSTRT,-YY SH UEBSCH(IA),0,0,J)

CONTLINUE v

PLOTTEN. DER ELEMENTE

" X0=0,0

Y020,0 ,
00 460 1=1,NELM =~

CALL NhXT(IST XPOS, YPUS, X0, Y0, NELH, NE)
IST(NE)= .

X0= xpascur)

YU=YPOS(NE)

X1=X0+BRELTE

¥1=Y0 +HOEHE :

CALL PLAT(XQ,=Y0,3)

CALL PLAOT(X0,=¥1,2)

CALL PLOT(X1,=Y1,2)

" CALL PLOT(X1,=Y0,2)

CALL RLOI(XO,-Y0,2) L ,
X00=X0+0.1*BRELITE » - .
IK=(NE=~1)*NLINES

DO 450 J-l—NLINES

IR=1R+1

READCLUSCR'IR) (TLXT(II).II 1,MX) B

CALL SYMBDL(XOO,-YO-SABSI(J) SHDEHF(J).TEXT;0.0;NCHAR(J))
CONTLINUE _ . .
CUNTINUE P E

.




. S ) _ v ' . S o o
FURTRA# IV vV01C=03 MDY 17-DEC-79 13:50355 - . . PAGE 005
~grE=31K, ULC=(1,7) - who:,LP0O=DTII(11,13)0KGPLT

EINLESEN UND TRANSFORMIEREN DER LLNKS

0201 500 CALL PLOT(O. 0 0 0, 3)

202 51V 10X=0

0203 1FLAG=0 :

0204 520 RLAD(l?lNPJ 5201, FND 560) X0,Y0, x1 Y1
L0205 5201 FORMAT(4FB,.4) v

0206 YO=YO+SYY
0207 YlzY1+SYY
02u8 CALL BTRANS(X0,Y0,X1,Y1,XS, YS,J)
0209 - 1IF (J.EQ.0) GUTO 550 '
0211 530 10X=T0X+1
0212 IFLAGS1
0213 1F (L10X.GE.MAXELM) GOTOQ 560
0215 ARITECIOLPT,5203) XS,YS . ‘
L0216 5203 FORMAT(' SEITENGRENZE BEIX ',2F12,4)
0217, XPUS(IDX)=X0 :
‘0218 YPOS (1DX)=Y0 -
0219 , 10X=10X+1
"p220 - - XPOS(IDX)=X5=0,0001
0221 T YPOS(IDX)=YS5~0,0001
0222 - 540 IOX=1DX+1
0223 : 1FLAG=2
0224 1f (1DX.GE.MAXELM) GOTD 560
0226 XPDS(LDX)=XS+0,0001
- 2227 YPOS(IDX)=Y5+0,0001
0228 IDX=IDX+1
0229 XPOSCIDX)=X1
0230 YPUS(IDX) 11
T 0231 1IFLAG :
0232 GOTL 520
0233 550 IDX=IDX+1
0234 1FLAG=3 -
0235 1IF (IDX. GL.MAXLLM) GOTD 560
0237 , XPOSCLIDX)=X0
0238 "YPDS(IDX)=Y0
0239 10X=1DX+1 '
0240 XPUS(1DX)=X1
0241 Ypos(lox)=yt
0242 1FLAG=0
2243 GOUTO 520
. 0244 500. 1F (IFLAG.NE.O) IDX=10X=1
246 DU $70 1=1,10X - |
9247 CALL KPRANS(XPOS(I)'YPJS(I) X,¥Y)
0248 ©XpOos(ll=x.
0?49 YPOS(1)=Y
3250 570 COXTINUE
_ o PLJTTLN DER DEFINLERTEN LINKS
, c
0251 DO 580 I=1, 1Dx
0252 IST(I)=0

0253»'580 "CONTINUE




" FORTRAN TV

.}3JPL-BIK. uics= (107)

70754"

590

- 0259 ..

0256

L0257

o238

0249

. 0260

0260

02620

w0204

0265

0266
. 02617
0268

L0269

L9270

0271
0272
0273

0274

0276
0271
0274

0279

0289

0251
0232

0283

0284
0285
0280
9287
0288
0289
0290
0291
10292
0293

T 0295

0290
0297

0298

0299
0300
0301
0302

0303 .

0304
0305

0306
0307

510

600
620

630

LSRN E)

40

K==l

X0=0

Y0=0

. 10X2=210X/2 ©

DO b00 I=1, IDXZ

CALL NLXT(IST XPUS YPUS XO YO IDX K)
‘K2skK/2 R
'KM‘MOD(K 2y

TF (KM.EQ,0). Kué-i

122KMeK

I11=K
XO-XPOS(I2)
YO=YPUS(I2)
IST(11)==1.
1ST(12)=-1

CALL PLUt(XPUS(ll).'YPJS(ll) 3

CALL PbDT(XPdS(IZ)o'YPJS(IZ) 2)
CUNTINUE

1DX=0 o
IF (IFLAG.EQ.0) GOTO 630

- GOTN . (530,540,550),1FLAG

PXS=XMAX+SRAND -

NP=NPAGE
PbUITﬁﬂfDER‘SEITENMARKIERUNGEN

XST=NP*PXS=SRAND

CALL PLOT(XST,1.0,3)
CALL PLOT(XST,0,0,2)
CALL PLOT(XST~1,0,0,0,2)

“XP=3Np
CALL SYWBOL(X&T'J 0,0.2,0,21,'END OF PAGE
" CALL NUHMBER(999,0, 999 0,0.,21,XP,0,0,=1)

XST=XST=X4AX

CALL PLOT(XST,1.0,3)
CALL PLUT(XST,0.0,2)
CALL PLOT(XST+1.0,0,0,2)

votc-os - uuu 17-oa -19 13:50855 ,
SR _ Nbo.,hP0:=th (i, 13JURGPLT -

',0.,0,12)

CALL SYMBULEXST+0.5,0.2,0,21,'START UF PAGE  Y,0, 0 14)

CALL NUMBER(999,0, 999 0,0.,21,XP,0, 0;'1)

iPshP=)-

IF (HNP.GT, 0) GoTOo 640
Ps82=2=pPSI1ZE~0,42

DD 50 I=1,NPAGE
XST=(1'1)*PXS

xp=1 - '

. CALL PLOT(XST,=-PS12E=1,0,3)

CALL PLOT(XST,~PSIZE,2)

XST=XST+XMAX

4
CALL SYMAOL(XST+0.5,PS82,0,21,'START OF PAGE ',0,0,14)
CALL NUMBER(Y99.0, 999 0,0,21,XP,0, 0.'1) _ .

CALL SYMBOL(XST= 3, 0,PS2,0.21,'END OF PAGE

CALI, NUMHER(999,0,999.0,0.,21,XP,0,0,=1)

CALL PLUT(XSI=1,0,-PSIZE,3)

1,0.0,12)




“FORTRAN 1V VoiC=-o03 MUN 17=DEC=79. 13 50555 PAGE 007

~IREZ31K, UIC=(1,7} v NLO.,LPO.-DI! £11,13)ORGPLT
0308 " CALL PULOT(XST,=-PSIZE,2) .

0309 ChLl PLAT(XST,=PS1ZF~1.0,2)

0310 650  CONTINUE

0311 XXX=HPAGE#PXS+SRAND+1,0 _

0312 CALL SYMBOL(XXX,=PSIZE,0.21,'END OF PLOT AT ',90,0,16)

0313 CALL TIME(ZELT)

0314 CALL SYMBUL(999,0,999.0,0, 21,2€17,90,0,8)

0315 CALL PLOTND ,
0316 STUP

- -

Z FEHLERMELODUNGEN

0317 901 WR1TE(IOLPT,9011)

0318 9011 FURMAT('0? EOF BEIM LESEW PUSITIONI&RUNGSLRGLBNIS')

- 0319 - STOP 1

0320 902 wRITE(IOLPT,9021)

0321 9021 FURMAT('0? EOF REIM LESEN BESCHRIFTUNGEN') '
0322 STOP 2 -
0323 903 WRITE(IOLPT,9031) .
0324 9031 FORMAT('0? UNZULAESSIGE ZEILENANZAHL')

0325 sTOP 3 ]

0326 904 ARITE(10LPT,9041)

0327 904%f FORMAT('0? SCHRIFTGROESSE ZU KLEIN')

0328 sToP 4.

0329 905 ARITE(IOLPT,9051)

0330 9051 FORMAT('0? SUMME SCHRIFruROLSSEN GROESSER ALS auauanruoenh')
0331 STOP 5 °

" 0332 90s WRITE(IOLPT,9061)

0333 3061 FORMAT('0? NEGATIVE ZEILENABSTAND')

0334 STOP 6

S 0335 907 #RITE(IOLPT,9071) XNM

0336 9071 FORMAT('0? ELEMENT ',A4,' NICHT PUSITIONLERT')

0337 sTop 7 )

0338 908 WRITECIDLPT,9081)

T 0339 9081 FUKRMAT('0? £UF BEIM LESEV PARAMETER FUER UFBbRSCHRIPTEN')
0340 STOP 10 .
6341 909 #RITECIOLPT,9091) ¥
0342 9091 FORMAT('0? NICHT AUSREICHENDER RAUM FUER UERERSCHRIFTIEN')
0343 . sTop 11 - '

0344 91} YRITE(CIOLPT,9111)

0345 9111 FORMAT('0? EOF BEIM LESEN UEBERSCHRIFTEN')

034p STOP 13

0347 912 ARITE(IOLPT, 9121)

0348 9121 FORMAT('0? SCHRIFT IN UEBERSCHRIFT ZU KLEIN')

0349 STOP 14

0350 913 ARITECIOLPT,9131)

. 035%1 9131 FURHMAT('0? ZUVIELE ZEILEN IN UEBERSCHRIFT') ~

N352 STOP 15 PR

0353 914 WRITE(IOLPT, 9141) ‘

V3% 9141 FORMAT('0? MEHR ALS EINE SEITE FUER urnaxscuxxrr')

. 035 - STOP 1b . . -

0356 Yty SRITECIOLPT,9151)

0357 9151 FORMAT('0? uasaxscunxvr BREITER ALS SElTh')

0358 STOP 17




LR ;"f.'
zore=31k, UIC=U1, 7]

JORE=31K, UIC=(1,7)

7001

6002

0003
0004
0005

0006

0007

Cvorzeod . . nov 17-oac-19 133953 S paGE 001
- o o NLO obPO =DT1 lll.lJlDlSNC

Q'----.-.---..-.--‘.---------.--.--.---—-Q.--—"-Pq“...-----.--.-.....

”-----------—@--.-----b--b--.,---6-.--9---------.---.-n----...------—--i

anaan

0908

0009

(@]

SUBROUTINE KTRANS(X,Y,XS,YS)

KDORDIWATENTRANSFORMATLION

--------------------o--.---p----dhb------i---.-p..-q--.-.‘--—.--b--..d-

COMMON /PAGING/vNPAGE,PSIZB.XMAX.SRAND,PBUUND(ZO)

A=Y/PSIZE -

NP=INT(A)
B8=FLOAT(NP)
YS=Y-B*PSIZE .
XS=B*(XMAX +SRAND) +X
RETURN :
END

. NLO:,LPOSDTI2(11,13)KTRANS

o001 'REAL FUNCTION Dlsructxo,yo,xt,xl) -
o :',5 aearcunuws DES ABSTANDLS ZHEIER puuxrs
.z T c T .
: oobz,'z._ =x1-xo
003 B=Y1=¥0 ~
0004 AZASA+BB
0005  DISTNC=SORT(A)
0000 RETURN
0007 END -
FORTRAN 1V V015=-03 uuw 17-0EC=79 13:43:14 PAGE 001



0001

N

0002

0003
2004
0005
0006
0007
0009
0010
0011
0012
0013
0014
0015
0016
0017
ov18
0020
0021

0023

0025
0026
0027
0028
0029
0030

"----------o--'---."-------.----o.i-----'--,-‘--.\Q-----q-.’------------.--.-C
! by .

Q()(l(){)flf)(l

[#]

10

FORTRAN IV
- ZORE=31K,

PRUEFUNG OB EINE VERBINDUNG DURCH ELNE SELTENGRENZE UNTERBROCHEN wlRD
UND BERECHNUNG DES SCHNITIPUNKTES MLT DER SEITENGRENZE

uic={1,7]

Lyt

VOIC=03 MON 17~DEC=79 13143336 -

SUBKOUTINE LIRANS(XOP,YOP,X1P,Y1P,XS,Y5,J)

(XS$,¥8) SCHNLTTPUNKT

J

0, FALLS KEINb UNTERBRLCHNUG VORLIFGT

------Q-—-------.-.9----..--.--—---~-----‘------.--..O..¢..--O-.-.-.--.

.. -~

COMMON /PAGING/ NPAGE,PSIZE,XMAX,SRAND,PBOUND(20)

Xxo=x0pP

Yo=yop

X1=X1P

Yi=y1p

1F (YO.LE.Y1) GOTO 5

Xo=X1pP

Yo=yip

X1=X0P

Yisyope

Xop=X0

10P=Y0

Xi1pP=Xx1

Yip=Y1

J=0. )

IF (Y0.EQ.Y1) RETURN

DO 10 1=1,NPAGE

IF (Y0.GE.PBOUND(1)) GJITD 10
IF (Y1.LT.PBOUND(1)) RETURN
YSSPBIUND(L)

X8=X0+((X1~ XOJ*(YS~Y0))/(!I-Y0)
J=1

RETURN o .
CONTINUE . B ' » .
END

NLO3 ,LPO:SDT12 (11,13 LTRANS



0002

0003
0004

NONOOONOOGnAO00G0O

ne

0005 .

- 000¢
0007

0009

0010
0011

- 0012

0014
0016
0017
0018
0019
0021

0022

e S o — i Sy nr s o i $oin = St - o w

10

. FORTRAY IV vonc-oa S how 17-oec-79 13344206 © PAGE 001
CORES3IK,

vrcset, 71 o nbo..uvo:-orx:(xl 13)4EXT

. ".—-..--Q--..‘...‘-Q..---—-....d.'--—----.----.----.-.-......-.---...-..

SUﬂRDUTINE NEXT(IST XPUS !POS;XO YO NELM.NE)
NEXT JAEHLT DAS NAECHSTE ZU PLOTTBHDE ELthNT AUS.

PARAMETER

18T .. SfATU& FUER JbDbS ELEMENT
~XP0OS X = KUORDINATE FUER JEDES bbhﬂEHT

Yros Y = KOORDINATE FUER JEDES ELEMENT ‘.
(X0,Y0) POSITION DES ZEIC HENSTIFTES -

" HELM  ANZAHL DER ELEMENTE
‘NE - NUMMER DES AUSGENA&HLTEN ELEMENTES

o

Dxnsusxon x905(500) YP3S(500), 1ST(500) ,
NEZO . 5
XM1N=999,99 . 4 -
Lusuc~1oo 0

DO 10 I=1,NELM -

19 C(IST(1).NE.0) GOTO 10

X1=XPOS(I) .

Y1=YPOS(I) -

D=DISTNC(XO0,Y0,X1,Y1)

1F(X1.GT.X0) D=D+ZUSLG

1F (D.GT.X1N) GUTO 10

xm:u-o
- NE=1

cnurxnus

IF (NE.GT.0) RETURN

STOP 71717

END
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